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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

1.1.1. Specyfikacja techniczna D-M.-00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegodlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét.

1.2.Zakres stosowania SST.
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. SST zgodne sg z zasadami “Wytycznych zlecania robdt, ustug i dostaw w drodze przetargu” stanowigcych
zalacznik do Zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez Generalng Dyrekcj¢ Drog
Publicznych i uwzgledniajg normy panstwowe i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczqce robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. W trakcie wykonywania robot Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i osob trzecich w obrebie placu budowy oraz za
utrzymanie oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na placu budowy.

1.4.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w termie okreslonym w specyfikacjach istotnych warunkéw zamdwienia przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspoélrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperdéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.
Wykaz dokumentéw do przekazania Wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu.

a) rysunki b) opis techniczny c) SST



Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowia cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w poszczegdlnych dokumentach, obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1. Specyfikacje Techniczne 2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie bgda zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu
budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drog i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W
zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, $wiatlta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych
zapor i znakéw, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposoéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w cene kontraktowa.

1.4.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pozaru.



1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywat
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazddw.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie materialow i
wyposazenia na 1 z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obre¢bie terenu budowy i Wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepiso6w dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowat Inspektora Nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robdt Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty zdanego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan
w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania
SST w czasie postgpu robot

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.



Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnieniec wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow z jakiegokolwiek
zrddta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i naktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i1 miejsc pozyskania piasku, zwiru bedg formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie
beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan kontraktu lub wskazan
Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w kontrakcie. Eksploatacja zrodet
materiatdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni zabezpieczenie tymczasowo sktadowanych materiatdéw przed zanieczyszczeniem, tak aby
do czasu, gdy beda one potrzebne zachowaly swoja jakosé i wlasciwosé do robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywy na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zwartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony z Inspektorem Nadzoru i przez niego zaakceptowany. Liczba i wydajnosé sprzgtu
bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot w terminie przewidzianym kontraktem i zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim wyborze i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet - maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkoéw kontraktu zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptynag niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba $rodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot w terminie przewidzianym kontraktem i zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniami Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu beda usunigte
z terenu budowy na polecenie Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji robot i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za



doktadne wytyczenie w planie wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawcge w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jezeli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzja Inspektora Nadzoru dotyczaca akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot bedzie oparta na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatlow i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora Nadzoru
beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot. Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST w jednostkach ustalonych w wycenionym kosztorysie ofertowym. Obmiaru
robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na piSmie.

7. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioré6w robét.

W zaleznoS$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych ukryciu, b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu, d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8. PODSTAWA PtATNOSCI

Ustalenia ogodlne.

Postawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu ofertowego. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 SST i w dokumentacji
projektowe;.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie niezb¢dne normy, instrukcje, wytyczne itp. sa wyszczegolnione w poszczegdlnych SST.

D-01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przygotowawczych - odtworzenia (wyznaczenia) trasy
i punktéw wysoko$ciowych.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot i obejmuja wszystkie
czynno$ci majace na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacjg projektows,
oraz wykonanie inwetaryzacji powykonawczej przez Wykonawce.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow

wysoko$ciowych wchodza:



a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i1 wysokoSciowego punktow glownych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

c) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreélenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gloéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okres$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi norami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. W trakcie robdt Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruch drogowego i 0sob trzecich w obrebie placu budowy oraz utrzymanie
oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktéw glownych trasy nalezy stosowac stupki betonowe, rury metalowe o dtugosci ok.
0,5 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny
mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m. i dlugos¢ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki
drewniane o dtugosci ok. 0,30 m. i $rednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny
mie¢ dlugos¢ ok. 0,5 m. i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé odpowiedni sprzet
geodezyjny:
- teodolity lub tachometry, niwelatory, tyczki, laty, tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokos$ciowych gtéwnych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogdlne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane z zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK [4-10].
Zamawiajacy jest zobowigzany wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty glowne osi trasy oraz punkty
wysoko$ciowe /repery robocze/ 1 dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktow
wysoko$ciowych oraz wszelkie inne dane niezbedne do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci robot z dokumentacjg
projektowa, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okres$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i
wz06r tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos$¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach
prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdluz osi trasy drogowej. Maksymalna odlegltos$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako
repery robocze mozna wykorzystywa¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowe;j.
O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkéw betonowych Iub grubych
ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperé6w roboczych
nalezy okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.



5.3. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego w postaci opisow topograficznych punktéw gltéwnych i ich wspotrzedne. O$
trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach posrednich nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wicksze niz 5 cm.
Rzgdne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do lcm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.
Usunigecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest km trasy
drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Platnos¢ za kilometr nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postgpu robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa.

D.01.02.01 - USUNIECIE DRZEW 1 KRZEWOW
l. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
karczowaniem pni drzew, krzakow i zagajnikoéw. Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza
prowadzenia robot.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia roboét przygotowawczych zwiagzanych z
usuni¢ciem drzew i krzakdéw i obejmuja:

- karczowanie pni
- karczowanie krzakow i zagajnikow
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne warunki dotyczgce robdt



Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
2. MATERIAtY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
3.2. Sprzet do usuniecia drzewa

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem krzakdéw nalezy stosowac:

- pity mechaniczne. - spycharke. - réwniarke.

Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

4.2. Transport

Pien $cigtego drzewa, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscig przesuwania si¢.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonywania robot
Ogolne warunki wykonywania robot podano w SST D.00.00:00 ,,Wymagania ogdlne".
5.2. Usuniecie drzew

Krzaki znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych przewidziane w dokumentacji projektowej do usuni¢cia, nalezy
Scia¢ 1 wykarczowac przed rozpoczeciem robdt. Galezie, pnie, karping nalezy wywiez¢ na wskazane przez
Inzyniera miejsce lub spali¢ na miejscu. Doty po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypekione gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w normie PN- PN-S-02205
[1]. Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usuni¢cia, powinna byé przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek
zadbaé, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.
Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilo$ci dymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu
spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czesci.

Pozostato$ci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jezeli pozostatosci po
spaleniu, za zgoda Inzyniera, s3 zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach.
Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubo$ci co najmniej 30 cm i by¢ odpowiednio
wyrownana i zaggszczona. Pozostato$ci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajagcymi ani
pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robol podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".



6.2. Kontrola prawidfowosci usuniecia krzakéw
Sprawdzanie jako$ci robdt polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

- dokumentacja projektowa w zakresie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotoéw. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spelniaé wymagania normy PN-S-02205 [1].

- wymaganiami podanymi w p.5.2 niniejszej Specyfikacji.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robo6t zwiazanych z usunigciem krzakow jest:

- dla krzakow - hektar (ha), dla pni drzew (szt.) i karp (szt.), dla odwozu karpiny dtuzyc i gatezi - (mp)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢
dokonany po usunigciu krzakow przewidzianych w dokumentacji projektowej. Inzynier oceni wyniki badan i
pomiarow przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza SST. W przypadku stwierdzenia usterek.
Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykonuje na wlasny koszt w
ustalonym terminie.

9. PODSTAWA P+tATNOSCI

Platnos$¢ za 1 ha usunigtych krzakéw nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robdt. Cena
wykonania robot obejmuje:

- wycigcie 1 wykarczowanie krzakow,

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce lub spalenie na miejscu,
- zasypanie dotéw wraz z zageszczeniem gruntu,

- oczyszczenie terenu z pozostatosci po wykarczowaniu.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwigzane z usuni¢ciem krzakow obejmuja:

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I DARNINY/
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu/darniny.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg zdjecia warstwy humusu w ramach
robot przygotowawczych wykonywanych na przebudowywanych odcinkach drég i obejmuja:

- zdjecie warstwy humusu o $redniej grubosci 10-30 cm



W przypadku wystapienia warstwy o innej migzszosci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢ dostosowujac si¢ do
warunkow lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

Nie wystepu;ja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robdt zwigzanych z usunieciem humusu

Do wykonywania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- rowniarki,

- sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzmy z przeznaczeniem do

humusowania skarp i terenow zielonych. Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem

samochodowym.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robdt

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram roboét, uwzgledniajacy warunki w
jakich wykonywane be¢da roboty zwigzane ze zdjgciem humusu.

5.2 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot (zmienna grubos¢ warstwy
humusu) nalezy dodatkowo stosowaé re¢czne wykonanie robot jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych

w Dokumentacji Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.



Humus nalezy zdja¢ na pelna gleboko$¢ jego zalegania okre$long w Dokumentacji Projektowej lub wskazang
przez Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowac w
regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zagg¢szczaniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogbélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m2 (metr kwadratowy), na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaro6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposdb odbioru robdt

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢
dokonany po wykonaniu zdj¢cia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejszg SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m2 zdjgtego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosSci robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje zdjgcie humusu na pelng glebokos¢ jego zalegania wraz z
hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

l. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



D.01.02.04. ROZEBRANIE ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczne s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z rozbiorka elementow drog.
1.2. Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1. 1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt i obejmuje:
- rozbidrke znakow drogowych, stupkow i tablic,
- rozbidrke przepustow rurowych i drobnych elementéw betonowych
- rozbiorke istniejacej nawierzchni
- odwiezienie gruzu
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i ST D-
00.00.00 "Wymagania ogolne".
1.5. Ogdlne warunki dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robot jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo ruchu drogowego i 0sob trzecich w
obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY - nie wystepuja
3. SPRZET

Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzgdzia nie gwarantujace  zachowania wymagan jakosciowych zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka nalezy stosowac :
- narzedzia rgczne,
- lekkie mtoty pneumatyczne,
- sprezarka powietrza;
- fadowarki, koparki,
- samochody ci¢zarowe.

4. TRANSPORT

Materiaty z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane w dokumentacji
projektowej lub przez Inspektora Nadzoru. Wyboér srodka transportowego zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spelia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na o$, wymiaré6w tadunku i innych parametréw
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja rozbidrke barier drogowych, zelbetowych, nawierzchni z
mieszanek mineralno-bitumicznych, $cianek czotowych i taw fundamentowych przepustu, czgsci przelotowej
przepustu Uzyskany materiat z rozbiorki nalezy przewiez¢ na miejsce okreslone w dokumentacji projektowe;j
lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.1. Rozbidérka warstw nawierzchni
Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé mechanicznie z zastosowaniem sprze¢tu wg uznania Wykonawcy,
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Rozbidrka scianek czotowych i taw fundamentowych
Scianki czotowe rozbieraé przy pomocy miotow pneumatycznych. Lawy fundamentowe rozbiera¢ przy

pomocy lekkiego sprzetu recznego. Uzyskany gruz przewozi¢ na wysypisko wskazane w dokumentacji.

5.3. Rozbidrka czesci przelotowej przepustu



Cze$¢ przelotowa przepustu rozbiera¢ przy pomocy zurawia z pozniejszym lub bezposrednim zatadunkiem
na samochody. Odzyskane rury przewozi¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Gruz odwiez¢ na
wysypisko wskazane w dokumentacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na sprawdzeniu kompletnos$ci wykonanych robot rozbidérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robdt zwigzanych z rozbiorka jest:

- dla stupkéw i1 tablic znakoéw — 1szt.

- dla nawierzchni brukowej - 1 m2

- dla wywozu gruzu - 1 t.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar wymaga akceptacji
Inspektora Nadzoru. Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek robdt nie wykazanych w dokumentacji
projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pi§mie przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane
bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru nie moga stanowié¢ podstawy do roszczen o dodatkowa
zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt zwigzanych z rozbiérka dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu robot do odbioru przez
Wykonawceg. Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Platno$¢ za jedng jednostke obmiaru wg pkt 7 przyjmowaé zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:

- przygotowanie robot i ich oznakowanie

- wykonanie niezbednych pomostow zabezpieczajacych,

- zakup 1 dostarczenie niezbednego sprzetu i narzgdzi do wykonania zadania,

- wykonanie rozbiorek elementoéw drog,

- zmagazynowanie materialow z rozbidrki na placu budowy lub odwiezienie na wskazane miejsce przez
Inspektora;

- WywoOz gruzu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D.02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy Iub
modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) budowg nasypoéw drogowych,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu

antropogenicznego spetniajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.43. Wysokos¢ nasypu lub gleboko§¢ wykopu - rdéznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktoérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop ptytki - wykop, ktorego gltgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gltgbokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.



1.49. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dhugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.
1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objeto$ci ani nie rozpadajg si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na
sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia §rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.
1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

Is = pd /pds
gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),
pdgs - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).
1.4.17. Wskaznik roéznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujagca zageszczalno$¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U =deo/dio
gdzie:
deo -  $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio -  $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

Io=E2/Ei
gdzie:
E: -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E> -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bg¢dac nadmiarem objetosci roboét ziemnych,
zostaty za zgoda Inspektora wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypow lub wykonanie prac obje¢tych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zroédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigzkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektora moze nakaza¢ pozostawienie na
terenic budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia Iub
nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]



Lp. | Wyszczegolnieni | Jed- Grupy gruntow
wlas'c?wos'ci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz — piasekpylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty —  gwictrzelina — glina piasz- czysta
— awir gliniasta zvyie;zla, glinazwi¢z{a,
— pospolka — rumosz ghpa Pylastazwm;;la
_ piasek gruby liniasty — il 111 piaszezys-ty, il
— piasek sredni — zwir gliniasty barg};g s;t)vyysadzinowe
— piasek drobny - pqspé{ka — piasek gliniasty
— 7uzel gliniasta — pyl, pylpiasz-czysty
nierozpadowy — glina piasz- czysta,
glina, glinapylasta
— il warwowy
2 | Zawartos¢
czastek %
10,075mm 015 od 15 do 30 030
70,02 mm 03 0od3do10 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hyy m 01,0 01,0 01,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP 035 od 25 do 35 025
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér $§rodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow
transportowych powinna by¢é ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzg¢tu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegltosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglo$ci nie zostaly wczes$niej zaakceptowane
na pismie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz *-
10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cmi-3 cm.
Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz~ 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé

+- 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierownosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.



W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownos$ci
skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczyé
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwaly
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot
ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wpltyw

kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robo6t na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokos¢
dna i glebokos¢ rowu nie mogg rézni¢ si¢ od wymiardow projektowanych o wigcej niz +- Sem. Doktadnosé
wykonania skarp rowoéw powinna by¢ zgodna z okre§long dla skarp wykopoéw w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okre$lonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegblng uwage nalezy zwrdcic na:

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakos$ci wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badari i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna cze¢stotliwos$¢ badan i pomiarow

1 Pomiar szeroko$ci korpusu Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dlugosci 3m i poziomica lub

ziemnego niwelatorem, w odstgpach co 200m na prostych, w pkt gtdéwnych
2 Pomiar szeroko$ci dna tuku, co 100m na tukach R>100m co 50m na tukach R<100m oraz w

rOWOW miejscach, ktore budza watpliwosci
3 Pomiar rzednych
powierzchni korpusu

ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar rownosci

powierzchni

6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podtuznego Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200m oraz w pkt




powierzchni korpusu lub dna watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu |  Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy lecz
nie rzadziej niz w trzech pkt na 1000m2 warstwy

6.3.2.  Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +-10cm.

6.3.3.  Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowdw nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +-5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz

-3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. RoOwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3cm.

6.3.7. RoO6wnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ +- 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysoko$ciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wickszych niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jes$li materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienic Wykonawcy, Inspektora moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci biernej
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

PN-EN-963:1999Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia  nawierzchni
odatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

0. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002

D. 02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow
w gruntach [-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z wykonaniem wykopoéw w gruntach I-V kategorii. Ustalenia zawarte w n/n
specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie takich robot jak:

* roboty ziemne -wykopy wykonywane mechanicznie w gruncie kat I-V (transport na odktad)

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D.00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podziatu gruntéw i innych materialow na kategorie pod wzglgdem trudnosci ich odspajania podano w SST
D.00.00.00, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci gestosci objgtosciowej gruntdw i
materialdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzglgdem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST D.02.03.01. pkt. 2 tablical.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.00.00.00 pkt. 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 pkt. 4. Roboty ziemne

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D.00.00.00 pkt. 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno§¢ w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego ksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia tub innych odstgpstw od
dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcg robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do
glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzgdnych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is,), podanego tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:

Autostrad 1 drog|Innych drog

ekspresowych

Ruch cigzki i bardzo cigzki Ruch mniejszy
od cigzkiego

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glgbokosci od 20 do 50 cm od|1,00 1,00 097
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika



zageszczenia, to przed wtozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy doggsci¢ do warto$ci Is podanych w tabl. 1
Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnicte przez bezposrednie
zaggszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, proponuje
Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
5.3. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza
si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno§¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdoéw, ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych,
wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawcee robot ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D.00.00.00 pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre$lonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrocic na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.,
f) formowanie nasypu i zaggszczanie nasypu,
g) plantowanie powierzchni skarp nasypow i wykopow
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt podano w S ST D. 00.00.00 pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa jestm® (metr szeScienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT podano w SST D.00.00.00 pkt. 8.
9. PODSTAWA PtATNOSCI podano w SST D.00.00.00 pkt. 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot, odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wyladunek, profilowanie dna wykopu, rowow, skarp, zaggszczenie powierzchni wykopu,
- profilowanie korony nasypu i skarp, formowanie nasypu, zageszczanie nasypow, przeprowadzenie pomiaréw i badan
laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej, rozplantowanie urobku na odkfadzie, wykonanie, a
nastepnie rozebranie drog dojazdowych, rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D.00.00.00 pkt. 10.

D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypow przy
realizacji zadania: Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wyszczegdlnionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych przy wykonaniu
nasypow z gruntu dowiezionego transportem samochodowym — dokop.

1.4. Okreélenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-00.00.00 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 pkt 1.5.



2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-0.00.00 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow
Grunty i1 materiaty do budowy nasypdéw podaje tablica 1.
Grunty 1 materiaty dopuszczone do budowy nasypdéw powinny spetnia¢ wymagania , okreslone w PN-S-02205

[4].

Tablica 1. Przydatno$¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 [4].

zawartosci frakcji itowej
poniZej 2%

Erzeznaczenl Przydatne Przydatne z zastrzezeniami Tres¢ zastrzezenia
1. Rozdrobnione grunty 1. Rozdrobnione grunty migkkie [- gdy pory w gruncie skalic
skaliste twarde oraz grunty beda Wypel’nione gruntem
lkamieniste, zwietrzelinowe, materialem
drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny i rumosze - gdy beda wbudowane
gliniaste miejsca suche lub
3. Piaski pylaste, pyty, piaski zabezpieczope od wod
gliniaste, pyly piaszczyste. gruntowych i
powierzchniowych
rumosze i otoczaki 4. Piaski prochnicze, z - do nasypow nie szveh
Jatki lastych piaskow, O Nasypow nic wyzszy
2i.Z.W1?1 i posp6iki, rownicz ;?fhnﬁggg AEPISKOW iz 3 m zabezpieczonych
ghniaste przed zawilgoceniem
3. Piaski grubo, $rednio i
drobnoziarniste, naturalne i - . S
tamane 5.’G11ny piaszezyste, gliny i - W miejscach suchych lub
gliny pylaste oraz inne 0 W< - 1 h
4. Piaski gliniaste z 3504 przejsciowo zawilgoconyc
domieszka frakcji zwirowo- - - -
kamienistej (morenowe) o 6. Gliny piaszezyste zwigzte, |, nasypéw nie wyzszych
wskazniku r6znoziarnistosci gln}y zw1qz%e.1 gliny pylaste hiz 3 m: zabezpieczonych
U> 15 zwigzle oraz inne grunty o . )
= _ _ _ anicy plynnosci w~ od 35 do przed zawilgoceniem lub po
5. Zuzle wielkopiecowe i g) o ulepszeniu spoiwami
Na dolne inne metalurgiczne ze starych i —
warstwy zwalow (powyzej 5 lat) 7. Wysiewki kamienne gliniaste | gdy zw1.erc1a.cgo.wo.dy
nasypow 6. Lupki przywegltowe 0 zawartosci frakcji itowej ponad g;uél tcl)(ws?J zng) kuJe Sie dna
ponizej strefy  przepalone 2% Sighoxosel Wigksze) o
. o . kapilarno$ci biernej gruntu
przemarzania 7. Wysiewki kamienne o

podioza

8. Zu2le wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

0 ograniczonej podatnosci
na rozpad - taczne straty
masy do 5%

9. Ifotupki przyweglowe
nieprzepalone

- gdy wolne przestrzenie
zostang wypelione
materialem
drobnoziarnistym

10. Popioty lotne i mieszaniny
[popiotowo-zuzlowe

- gdy zalegaja w miejscach
suchych lub s3 izolowana od
wody




Przeznaczeni
€.

Przydatne

Przydatne z zastrzezeniami

Tre$¢ zastrzezenia

1. Zwiry i pospoiki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly
1. Zwiry i pospotki 4. Gliny o granicy ptynnosci
D. Piaski grubo i $rednio- mniejszej niz 35% - pod warunkiem ulepszenia:
Na 6ime Ziarniste 5. 1'\/Ii'eszaniny popiotowo- :Ylih ngEOW spoi:vami,
£ 3. Itotupki przyweglowe zuzlowe z wegla aximi jak: cement, Wapho,
arstwy rzepalone zawierajace mniej kamiennego aktywne popioly itp.
nasypow w przep . I J : : :
strefic niz 15% ziaren mniejszych od [6. Wysiewki kamienne
orzemarzania 0,075 mm gliniaste o zawartosci frakcji
4. Wysiewki kamienne o itowej >2%
uziarnieniu odpowiadajacym
pospotkom lub Zwirom _ drobnoziarniste i
7. Zuzle wielkopiecowe i inne [nierozpadowe: straty masy
do 1%
8. Piaski drobnoziarniste
W wykopach i
miejscach - gdy sg ulepszane spoiwami
zerowych do  |Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe i wysadzinowe |(cementem, wapnem
elebokosci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzania
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprz¢tu okreslono w SST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Dobér sprzetu zaggszczajacego

W tablicy 2 podano, dla r6znych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.
Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego wg [8]

2 Grunty niespoiste: piaski Mieszanki gruntowe 2
< 1y niesp > P Grunty spoiste:pyly ity matg zawarto$cia frakciji
= Zzwiry , pospotki I
> . kamienistej
- Rodzaj
'E sprzetu
s Grubosé . Grubosé . Grubosé .
a warstwy w ngzba’ warstwy w L".;Zba, warstwy w th_:zba’
przejazdéw przejazdéw przejazdow
cm cm cm
1.Walce od 10do 20 od4do8 |od10do20 jod4do8 |od10do20 fod4do8
gladkie - - ]od20d030 Jod8do12 Jod 20 do 30 |od 8 do 12
2 |2 Walce
N |okotkowane
% .3. Walce
@  |ogumione(sa [0d20do40 od6do 10 jod30do40 jod6do 10 jod 30 do40 fod 6do 10
mojezdne i
przyczepne)
4. Plytki
ispadajace - - od 50 do70 |od2do4 |od 50 do70 [od 2do 4
(ubijaki)
5. Szybko
uderzajace
ubijaki 0d 20 do44 fod2do4 |od 10do20 od2do4 fod 20do30 |od 2do 4
6. Walce
ibracyjne
o [ekkie (do5
S fon)srednie od 30 do50 jod 3do 5 od 20 do40 |od 3do 5
E (5=8 ton) od 40 do60 lod 30 do50
@ ciezkie (> 8od 50 do80 (od3do 5 |od 20 do30 [od 3 do4 lod 40 do60 |od 3do 5
a ton)|
7. Piyty od3do5 |od30do40 fod 3 do4 od 3do 5
ibracyjne
lekkie
ciezkie
od 20 do40 od 10 do20
od 30do 60 jod 5do 8 - - od 20 do40 |od 5do 8
od4do6 |od20do30 |od 6 do8 od 4 do 6




4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgace transportu podano w SST D-00.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 pkt 5.

5.2. Dokop

5.2.1. Miejsce dokopu

Miejsce dokopu powinno by¢ wskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokumentach kontraktowych lub
przez Inspektora Nadzoru. Jezeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsce dokopu powinno by¢ tak dobrane, Zeby zapewnié przewodz lub przemieszczanie gruntu na jak
najkrétszych odleglosciach. O ile to mozliwe, transport gruntu powinien odbywac si¢ w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem terenu.

5.2.2. Zasady prowadzenia rob6t w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu moze rozpoczaé si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatnosci
zalegajacego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgody na piSmie przez Inspektora Nadzoru.
Glegboko$¢ na jaka nalezy oceni¢ przydatnos¢ gruntu powinna by¢ dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powinny by¢ odspajane, chyba ze wymaga tego dostgp do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasyp. Odspojone przez Wykonawce grunty nieprzydatne
powinny by¢ wbudowane z powrotem w miegjscu ich pozyskania, zgodnie ze wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Roboty te beda wiaczone do obmiaru robot i optacone przez Zamawiajacego tylko wowczas, gdy odspojenie
gruntow nieprzydatnych byto konieczne i zostato potwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podtoza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w SST D-02.00.00' "Roboty przygotowawcze".

5.3.1.1. Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigcksze niz I :5 nalezy, dla zabezpieczenia
przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni, wynoszacym okoto 4%
+1% i szerokosci od 1,0 do 2,5 metra.

5.3.1.2. Zaggszczenie gruntow w podtozu nasypow

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zaggszczenia gruntdw rodzimych, zalegajacych w gornej strefie
podioza nasypu, do glgbokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia jest
mnigjsza niz okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien doggséci¢ podloze tak, aby powyzsze wymaganie
zostato spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 3 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszczanie podloza, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajace uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia dla podloza nasypow do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu

Minimalna wartos¢ | dla:
Nasypy autostrad innych drég
0 wysokosci i drég ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki od ciezkiego
do 2 metrow 1,00 0,97 0,95
ponad 2 metry 0,97 0,97 0,95

5.3.1.3. Spulchnienie gruntéw w podtozu nasypow

Jezeli nasyp ma by¢ budowany na powierzchni skaly lub na innej gtadkiej powierzchni, to przed przystapieniem
do budowy nasypu powinna ona by¢ rozdrobniona lub spulchniona na gl¢boko$¢é co najmniej 15 cm, w celu
poprawy jej powiazania z podstawa nasypu.

5.3.2. Wybor gruntéw i materiatow do wykonania nasypow

Wybor gruntow i materialdéw do wykonania nasypdéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad podanych
w punkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypow



Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore okreslono
w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez
Inspektora Nadzoru,

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metodg warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.
b) Grubos$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i

sprzgtu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapic
dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru prawidtlowego wykonania warstwy poprzednie;j.

c) Grunty o réznych wlasciwos$ciach nalezy wbudowywa¢ w oddzielnych warstwach, jednakowej grubosci
na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywaé dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy
nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4% £ 1 %. Kiedy nas jest budowany w terenie plaskim
spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp je budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny
z jego pochyleniem Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie s wody.
e) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powierzchnia jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinny by¢ uksztaltowane ku osi nasypu, a woda
odprowadzona poza nasyp z zastosowanie $ciecku. Takie uksztattowanie gornej powierzchni gruntu spoistego
zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

f) Gorne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,50 metra nalezy wykona¢ z gruntow
niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnosci "k" nie mniejszym ¢ 8 m/dobe. Jezeli Wykonawca nie
dysponuje gruntem o takich wilasciwosciach, Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na ulepszenie gornej
warstwy nasypu poprzez stabilizacj¢ cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadku jest
konieczne sprawdzenie warunku nos$no$ci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni wprowadzenie korekty,
polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dot warstwy nasypu, o
grubos$ci co najmniej 0,5 metra powyzej najwyzszego poziomu wody nalezy wykonaé z gruntu przepuszczalnego.
h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnych, warstwe pod popiotami, grubosci C do 0,5 m, nalezy

wykona¢ z gruntu lub materialow o duzej przepuszczalnosci. Gérna powierzchni warstwy popiotu nalezy nadaé
spadki poprzeczne 4% +1% wedlug poz, d

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany nasyp. Inzynier
moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem je zabezpieczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.3.3.5. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypdéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotno§é gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, to znaczy
jest wigksza od wilgotnos$ci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem
palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegdlne jego warstwy oraz korona
nasypu po zakonczeniu robdt ziemnych powinny by¢é rowne i mie¢ spadki potrzebne do prawidlowego
odwodnienia, wedtug p. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa
gruntu niezaggszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej 1 zagesci¢ w czasie
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunig¢cie wadliwej warstwy.
5.3.4. Zaggszczenie gruntu

5.3.4.1. Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okresli¢
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 5.3.4.5.
Orientacyjne warto$ci, dotyczace grubosci warstw réznych gruntéw oraz liczby przejazdéw réznych maszyn do
zageszczania podano w punkcie 3.

5.3.4.3. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej, z tolerancja od -20% do
+10% jej warto$ci.

Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej warto$ci, to
wilgotnos¢ gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody.



Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej warto$ci, grunt nalezy osuszy¢
w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego.
Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z czgstotliwoscia okreslona w punkcie
6.3.2163.3.

5.3.4.4. Wymagania dotyczace zaggszczania

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materiatdéw, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca
oznaczenia wskaznika zageszczenia lub porownania pierwotnego i wtérnego modutu odksztalcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie pordwnania pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia, okre§lonych
zgodnie z norma BN-64J8931-02 [6], nalezy stosowa¢ tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktorych nie jest
mozliwe okre$lenie wskaznika zageszczenia Is, wedlug BN-77/8931-12 [7].

Wskaznik zageszczenia gruntdéw w nasypach, okreslony wedtug normy BN—77/8931-12 [7], powinien na calej
szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia gruntu w nasypach

Drogi inne niz autostrady

Strefa nasypu

ruch ciezki i ruch mniejszy
bardzo ciezki od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do gtebokosci od
powierzchni robdt ziemnych:
- 1,2 m inne drogi 1,00 0,97

Warstwy nasypu na gtebokosci od powierzchni
robot ziemnych ponizej:
- 1,2 m inne drogi 0,97 0,95

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje si¢ porownanie wartoSci modutow
odksztafcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnos$ci optymalnej i powtornie zaggsci¢. Jezeli powtdrne
zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usungé
warstwe 1 wbudowaé nowy material, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego
zaggszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakos$ci wykonania dokopu

Sprawdzenie jako$ci wykonania dokopu polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w p.
5.2 niniejszej specyfikacji .oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli nalezy zwréci¢ szczegdlng
uwagg na sprawdzenie:

a) zgodno$ci rodzaju gruntu z okre§lonym w dokumentacji projektowej,

b) zachowania ksztaltu zboczy, zapewniajacego ich statecznosc,

¢) odwodnienia,

6.3. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

6.3.1. Rodzaje badan i pomiaréw

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypoéw polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w p.
5.2, 5.3 niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektowe;.

Szczegblng uwage nalezy zwrdcic na:

a) badania przydatnos$ci gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

¢) badania zaggszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow



Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z
kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodta, jednak nie rzadziej
niz jeden raz na 3000 m3. W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wiasciwoscei:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 [1],

- zawartos$¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481 [1],

- wilgotnos$¢ naturalng, wg PN-B-04481 [ 1],

- wilgotno$¢ optymalng i maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [1]

- wskaznik piaskowy, wg BN-6418931-O1 [5].

6.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegoélnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a) prawidlowos$ci rozmieszczenia gruntéw o réznych wiasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
c) grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotno$ci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzié nie rzadziej

niz jeden raz na 500 m2 warstwy,

d) nadania spadkdéw warstwom z gruntow spoistych wedtug p. 5.3.3,1 poz. d),

d) przestrzegania ograniczen okre§lonych w p. 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie
deszczow 1 mrozow.

6.3.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podioza nasypu

Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnos$ci wartosci wskaznika
zageszczenia Is lub stosunku moduldéw odksztatcenia z warto§ciami okreslonymi w p. 5.3.1.2 i p. 5.3.4.4. Do
biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12 [7],
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy BN-64/8931—02 [6].

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy, w przypadku okreslenia wartosci Is,

- jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtéornego modutu
odksztatcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentdéw laboratoryjnych.
Prawidtowos¢ zaggszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona
przez Inspektora Nadzoru wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

- prawidlowos$ci wykonania skarp,

- szeroko$ci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami dotyczacymi
pochylen i doktadnos$ci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w p. 5.3.5.

Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na porownaniu szeroko$ci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szeroko$cig wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny).

Objetos¢ dokopu bedzie ustalona w metrach sze$ciennych jako rdéznica ogoélnej objetosci nasypoéw i ogolnej
objetosci wykopow, pomniegjszonej o objetos¢ gruntow nieprzydatnych do budowy nasypdéw, z uwzglednieniem
spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunku objetosci gruntu w stanie rodzimym do objetosci w nasypie.
Objetos¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szeéciennych na podstawie obliczen z przekrojéw poprzecznych,
W oparciu o0 poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunig¢ciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zostanie dokonany zgodnie z zasadami podanymi w Instrukcji DP-T14 o dokonywaniu odbioréw
robot drogowych i mostowych ... Warszawa 1987r. wraz z pozniejszymi zmianami.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m3 nasypow obejmuje:

- pozyskanie gruntu z dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
- transport urobku z dokopu na miejsce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- formowanie nasypow,



- dowiezienie wody do zageszczenia gruntu,

- zaggszczenie gruntu,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu 10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D.03.01.01. WYKONANIE I ODBIOR PRZEPUSTU

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przepustu z rur polietylenowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy przebudowie przepustu pod korong
drogi i obejmuja:

a ) zakup rur polietylenowych $rednicy 400 i 600 mm oraz ztaczki

b ) transport i sktadowanie elementéw i materialdw do wykonania powyzszego przepustu

¢ ) wyznaczenie na podstawie dokumentacji technicznej miejsca wykonania przepustu

d ) wykonanie wykopu w korpusie drogi pod realizowany przepust

¢ ) wykonanie w wykopie tawy zwirowej z pospoiki i piasku grub. 30 cm pod rury

f) utozenie na wykonanej podsypce odcinkow rur polietylenowych i potaczenie ich opaska taczacg lub utozenie
rury w jednym odcinku

g ) wykonanie zasypki przepustu

h ) uformowanie i zageszczenie korpusu drogi

i) obrukowanie skarp na wlocie i wylocie

* opcjonalnie, mozna wykona¢ fundament betonowy z betonu B-25 pod obrukowanie skarpy

** jako ochrong przeciwerozyjng mozna dodatkowo zastosowacé:

- wzmocnienie skarpy wlotu i wylotu materiatlami geotekstylnymi utozonymi pod warstwg obrukowania

- geotekstylne maty antyerozyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami, oraz wytycznymi
stosowania rur polietylenowych.

1.4.2.  Przepust rurowy - okreslenie okragltego przekroju poprzecznego przepustu.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne”.

2. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow pod korona drogi wedlug zasad niniejszych
SST sa:

2.1.1.  Rury polietylenowe o $rednicy 600 mm taczone karbowana opaska laczaca. Do zakupionych rur winna
by¢ dotgczona aprobata techniczna.

2.1.2.  Pospoika ( fundament pod elementy rurowe ) powinna odpowiadac¢ normie

BN-66/6774-01 ,, Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka”.

2.1.3.  Grunt zasypki - piasek gruboziarnisty niewysadzinowy.

2.1.4. Kamien polny, albo kostka brukowa, badz drobnowymiarowe elementy betonowe do wykonania
obrukowania skarp na wlocie i wylocie.



3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem przepustu pod korona drogi beda wykonywane r¢cznie oraz przy uzyciu sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t, Wykonawca
powinien dysponowac nast¢pujacym sprawnym technicznie sprzetem:

- koparka chwytakowa na podwoziu ggsienicowym o poj. tyzki 0,4 m3

- ubijak spalinowy 200 kg

4. TRANSPORT

Materiaty do wykonania przepustéw pod korona drogi, moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.
Nalezy je utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania si¢ podczas transportu.

Transport mieszanki betonowej - zgodnie z warunkami podanymi w ,,Wymaganiach i zaleceniach dotyczacych
wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych” - GDDP.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem przepustu pod
korong drogi.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie miejsc wykonania przepustoéw w oparciu o dokumentacj¢ techniczng.

5.2.2.  Oznakowania i zabezpieczenie prowadzonych robot zgodnie z typowym projektem organizacji ruchu
okreslonym w instrukcji oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym lub indywidualnym projektem
opracowanym zgodnie z zasadami okreslonymi w instrukcji zatwierdzonej przez organ zarzadzajacy ruchem.
5.2.3. Skladowanie materiatéw na miejscu budowy - zgodnie z BN-75/8971-06.

5.2.4.  Wykonanie wykopu w korpusie drogi i wyprofilowanie dna ze spadkiem min. 1 %.

5.2.5.  Wpykonanie podsypki w wykopie z pospoiki o uziarnieniu 0 20 mm, grub. min. 15 cm wsk.
zageszczenia > 0,98 wg Proctora.

Podsypka piaskowa ( frakcja 0 - 20 mm ) powinna by¢ ulozona tak, aby goérna jej warstwa o grubos$ci rownej
wysokosci karbu rury, byta luzna i karby rury mogty swobodnie si¢ w niej zaglebic.

5.2.6. Utozenie rur polietylenowych w odcinkach o di. 6 - 8 m kazdy potaczonych opaska taczaca, lub
utozenie rury w jednym odcinku ( w przypadku zamknigcia ruchu).

5.2.7. Wykonanie zasypki - przy wykonywaniu zasypki przepustu nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

- zasypka powinna by¢ wykonywana réwnomiernie i rownoczesnie z obu stron przepustu

- zasypka powinna by¢ wykonywana warstwami o gr. max 30 cm, zageszczonymi do wskaznika zagegszczenia >
0,95 ( w strefie bezposrednio przy rurze ) oraz > 0,98 w pozostalej strefie

- podczas zaggszczenia zasypki kontrolowaé nalezy rzgdne posadowienia przepustu niedopuszczajac do jego
wypychania badz przemieszczenia poziomego.

- grunt zasypki niewysadzinowy piasek gruboziarnisty badZz mieszanka piskowo - zwirowa o Kklasie
niejednorodnosci D5. Frakcja 0-32 mm.

*5.2.8. Wykonanie fundamentu betonowego z betonu B-25 ( jako opcja )

**5.2.8. Wykonanie ( jako opcja ):

- wzmocnienia skarp materiatami geotekstylnymi utozonymi pod warstwami obrukowanymi

- wzmocnienia skarp geotekstylnymi matami antyerozyjnymi

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Dostawca rur winien dostarczy¢ aprobate techniczng do zakupionych materiatow.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot wg SST D.00.00.00. Kontrola i badania w trakcie robot w
szczegblnosci obejmuje:

- prawidlowos$¢ wykonania wykopoéw pod katem wilasciwych rzednych oraz spadkow ( min. 1 % ) z
doktadnoscig +- 2 cm

- prawidtowo$¢ wykonania i1 zaggszczenia podsypki w wykopie z pospolki w 3 miejscach, wskaznik
zaggszczenia > 0,98

- prawidtowos$¢ wykonania gornej warstwy podsypki relatywnie luznej o grubosci min. réwnej wysokosci karbu
rury

- ulozenie oraz potaczenie opaska zaciskowa odcinkow rur kontrolujac rzedne wlotu i wylotu oraz prawidtowe
zatozenie opaski faczacej

- prawidtowos$¢ wykonania zasypki i uformowania korony drogi, wskaznik zageszczenia > 0,95 ( s strefie
bezposrednio przy rurze ) oraz > 0,98 w pozostatej strefie przepustu

6.3. Materialy przeznaczone do wbudowania, pomimo posiadania odpowiednich atestow oraz $wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym, kazdorazowo przed wbudowaniem muszg
uzyskaé akceptacje¢ Inzyniera. Akceptacja partii materiatdw do wbudowania polega na wizualnej ocenie stanu
materiatdéw dokonanej przez Inzyniera oraz udokumentowaniu jej wpisem do dziennika budowy.



7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest metr wykonanego przepustu i uwzglednia inne elementy sktadowe obmierzane wg
innych jednostek:

- roboty ziemne - obrukowanie lub ustawienie murka czolowego - wzmocnienie skarp

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego stanu, zakresu robot oraz obliczeniu rzeczywistych ilosci
wbudowanych materiatow.

Obmiar robdt obejmuje roboty objete Umowa oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych potrzebe wykonania
uzgodniono w trakcie trwania robot pomiedzy Wykonawca a Inzynierem.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob okre§lony w Umowie.

Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w umowie.

Wyniki obmiaru uwidocznione sg w ksiedze obmiaru i nalezy je poréwnaé z dokumentacja w celu okreslenia
réznic w ilo$ciach robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiodr robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu - wg SST D.00.00.00. pkt. 6.2.
8.2. Odbidr czesciowy robot - zgodnie z SST D.00.00.00. pkt. 6.2.
8.3. Odbidr koncowy robdt wg SST D.00.00.00. pkt. 6.2.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w D.00.00.00.

9.2. Szczegdtowe warunki platnosci

Podstawa ptatnosci sg ustalone obmiarem ilosci:

m3 wykonanych wykopow,

m3 fundamentu z pospotki pod elementy rurowe,

mb wykonanej czesci przelotowej przepustu,

m3 wykonanej zasypki,

m2 wykonanego obrukowania,

m2 ulozonych materialow geotekstylnych,

9.3. Szczegdtowy zakres robot wechodzacych w zakres ptatnoscei:

- dostarczenie na miejsce budowy sprzgtu potrzebnego do wykonania przepustu
- wyznaczenie na podstawie dokumentacji miejsca wykonania przepustu

- wykonanie wykopu w korpusie pod realizowany przepust wraz z odwozem gruntu
- wykonanie fundamentu z pospotki pod elementy rurowe

- ulozenie na wykonanym fundamencie zwirowym rur polietylenowych

- zasypanie wykonanego przepustu piaskiem grubym

- wykonanie obrukowania

- wzmocnienie skarp materiatami geotekstylnymi

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

- Wytyczne wykonania przepustow z rur polietylenowych opracowane przez: VIA CON Polska
- ,,Wymagania i zalecenia dotyczace wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych” - GDDP
- BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospéika.

- PN-88/B-30000 Cement portlandzki

- Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych - CBPBDIM W-wa

- Rozporzadzenie MTiGM z dnia 12 listopada 1992 w sprawie zarzadzania ruchem na drogach
(Dz. U.nr 92 z 1992 r. z p6zniejszymi zmianami ).

- BN-75/8971-06 Sktadowanie materiatoéw

- BN-71/B-8932-01 Zageszczenie zasypki.

D-03.02.01 PODNIESIENIE STUDZIENKI SCIEKOWEJ, REGULACJA ZAWOROW 1
WODOCIAGOWYCH

1. Wstep.

1. 1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych, z
regulacja pionowga studzienek i pokryw oraz zawordw (zasuw) urzadzen podziemnych.

1. 2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1. 1.

1. 3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja roboty:

regulacja pionowa wlazow, kratek, studzienek i zaworow urzadzen podziemnych



1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w
D-M-00. 00 . 00,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty.

a) Beton

W celu podniesienia studzienki $ciekowej, kratki §ciekowej na wymagana wysokos¢ nalezy wykonaé "kominek"
z betonu co najmniej B-20 ,,na mokro”. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-06250
"Beton zwykty". Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi atest wydany przez producenta na wbudowany
mieszanke betonowa stwierdzajacy zgodnos¢ jej cech z wymaganiami normowymi .

b) Zaprawa cementowa 1:3 - wg. PN-90/B-14501 .

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera i takiego, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robot. Do wykonywania robdt mogg by¢
przydatne: pily do cigcia asfaltu i betonu, wibratory powierzchniowe i

wglebne do zageszczania mieszanki betonowej i inny drobny sprzgt.

4. Transport.

Dowo6z mieszanki betonowej do miejsca wbudowania powinien odbywaé si¢ przy uzyciu Srodkow
transportowych uniemozliwiajacych:

- segregacje sktadnikow

- zmiang sktadu mieszanki

- zanieczyszczenie mieszanki

- zmiang¢ konsystencji

5. Wykonanie robot.

5.1. Demontaz gornej czgsci studzienki sciekowej lub kratki $ciekowe;.

Wykonawca powinien wykona¢ demontaz w taki sposdb, by nie uszkodzi¢ wpustu studzienki czy kratki
sciekowej. Pozostate elementy studzienki powinny pozosta¢ w stanie poprzedzajacym demontaz.

5.2. Wykonanie nadbudowy - "kominka".

Przed przystapieniem do wykonania nadbudowy w celu podniesienia wtazu studzienki §ciekowej czy kratki
scickowej na wymagana wysokos¢ zalecang przez Inzyniera, nalezy powierzchni¢ doktadnie oczyscic.

Nastepnie nalezy wykona¢ deskowanie zapewniajace odpowiedni ksztalt, wymiary i wyglad zewnetrzny
"kominka",

W przygotowanym deskowaniu nalezy ulozy¢é mieszanke betonowa i zagesci¢ ja wibratorem wglebnym,
dopuszcza si¢ za zgoda Inzyniera zageszczenie reczne.

Betonowanie nalezy wykonywa¢ wylacznie w temperaturach wyzszych niz + 5°C. Mieszanki betonowej nie
wolno zrzucaé z wysokosci mniejszej niz O,75 m.

Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwaltownym wysychaniem i wstrzasami, a potem prowadzi¢
pielegnacje betonu poprzez zraszanie woda.

Wymiary i sposéb wykonania nadbudowy powinny gwarantowaé stabilne i szczelne umocnienie wiazu lub
kratki $ciekowe;.

Nastepnie nalezy zamontowa¢ wiaz studzienki i/lub kratke $cickows.

Tak wykonana nadbudowa z betonu powinna by¢ od strony zewnetrznej pokryta materialem izolacyjnym
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami, "Katalogiem Budownictwa" i

"Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych" .

6. Kontrola jakosci.

Obejmuje sprawdzenie jako$ci mieszanki betonowej na podstawie atestu producenta, pomiaru
wykonanej nadbudowy i oceng wizualna.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1 szt. podniesionej na odpowiednia wysokos¢ studzienki $ciekowej lub
kratki §ciekowe;.

8. Odbidr robot.

Odbioru robdt objetych, niniejsza SST dokonuje Inzynier na podstawie oceny jakoSci robdt, obmiaru na budowie,
po stwierdzeniu zgodnosci z SST, odpowiednimi normami i poleceniami wydanymi w czasie
trwania robot.



9. Podstawa pfatnosci.

Platnos$¢ za 1 szt. podniesionej na odpowiednig wysoko$¢ studzienki $ciekowej lub kratki $ciekowej nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie robot

- demontaz

- wykonanie deskowania

- dostarczenie mieszanki betonowej

- ulozenie i zageszczenie mieszanki betonowe;j

- pielegnacje betonu

- rozebranie deskowania

- izolacjg zewnetrznej powierzchni "kominka"

- zamontowanie wlazu lub kratki $cickowej

- pomiary kontrolne

10. Przepisy zwigzane.

PN-88/B-06250 - "Beton zwykty".
"Katalog Budownictwa"
"Katalog Powtarzalnych. Elementéw Drogowych".

D- 04. 01. 01. PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA (DNA KORYTA) POD WARSTWY
KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot:
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robot.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem koryta
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni obejmuja wykonanie koryta (glgbokosci 20 cm) oraz wykonanie
profilowania i zageszczenia podtoza, w ciggu drogi i na zjazdach gospodarczych.
1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

Do wykonania robdt nalezy stosowaé rowniarki lub spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem. W
miejscach, gdzie z uwagi na szeroko$¢ koryta nie mozna stosowaé sprzetu mechanicznego, roboty nalezy
wykona¢ recznie. Do zageszezania podtoza nalezy uzy¢ walcow, ptyt wibracyjnych zapewniajacych uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

4. TRANSPORT - Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne wykonywania robot podano w SST D.00.00.00.

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji robot
i harmonogram robot, uwzgledniajagce wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem koryta.

5.2. Zakres wykonywanych robét.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem roboét zwigzanych z wykonaniem podbudowy.



5.2.1. Wykonanie koryta.

Z uwagi na wykonywanie podbudowy w korycie, jego potozenie powinno by¢ wytyczone. Sposob
wytyczenia powinien umozliwi¢ wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w n/n
specyfikacji. Paliki do kontroli uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robot  przez Wykonawce. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych. Profilowanie i zageszczanie podtoza w
korycie nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.2.2. i w p. 5.2.3.

5.2.2. Profilowanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem
nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania
oczyszczonego podtoza jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejSciami walca Sredniego stalowego gladkiego
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do profilowania podtoza nalezy stosowac
réwniarki. W miejscach, gdzie z uwagi na szerokos$¢ koryta nie mozna stosowac sprzgtu mechanicznego, roboty
nalezy wykonaé recznie. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych.

5.2.3. Zaggszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia przy uzyciu walcow i phyt
wibracyjnych. Jakiekolwiek nieréwnosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez
Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Zageszczenie podloza nalezy kontrolowaé
poprzez oznaczenie wskaznika zageszczenia (Is) zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna warto§¢ wskaznika
zageszczenia podloza (Is) dla gornej warstwy korpusu o grubosci 20 cm wynosi 1.00. Wilgotnos¢ gruntu
podloza przy zageszczaniu nie powinna roznic¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci.
5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza.
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu naturalnego osuszenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.00.00.00.

6.2. Kontrola jako$ci robét.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscia
gwarantujgca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach n/n
specyfikacji.

Tablica 1. Zakres i czestotliwo$¢ badan i pomiardow.

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czgstotliwos$¢ badan
Minimalna liczbaMaksymalna
badan na dzienne;j powierzchnia (m?)

dzialce roboczej przypadajaca na
jedno badanie

l. Rownos¢ poprzeczna z czestotliwo$ciag gwarantujaca spelienie
i podtuzna. wymagan przy odbiorze (okreslonych w p. 6.2.)
Spadki poprzeczne.
Rzgdne podtoza.

Uksztattowanie osi.
Glegbokos¢. Szerokosc.
2. Zageszczenie, wilgotnosé
gruntu- badanie wskaznika
zaggszczenia 2 100

Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie robot zwigzanych z wykonaniem koryta oraz profilowaniem
i zageszczeniem podtoza podano w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12
przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 100 m?.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podioze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-
64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2.2. Wilgotnosé
w czasie zageszczania nalezy badaé przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 100 m?> wykonywanego koryta.

6.3. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza.
6.3.1. Zaggeszczenie podtoza.



Do odbioru zaggszczenia podtoza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie wynikéw badan wskaznika
zageszczenia wykonane na podstawie biezacej kontroli zaggszczenia. Jezeli wyniki badan wskaznika
zageszczenia bedg mniejsze od wymaganych, podloze nalezy spulchni¢ i roboty powtdrzy¢ w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3.2. Cechy geometryczne.

6.3.2.1. Réwnos¢.

Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata w kierunku podhuznym
Nieréwnosci poprzeczne w korycie nalezy mierzy¢ tata co najmniej co 50 m. Nier6wno$ci nie moga
przekraczaé 2 cm.

6.3.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca laty i poziomicy co najmniej co 50 m i dodatkowo w punktach
huku. Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +/- 0.5%.

6.3.2.3. Glgbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glegboko$é koryta i rzedne dna nalezy sprawdzaé co najmniej co 25 m. w osi jezdni i na jej krawedziach.
Roéznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczaé +1cm i -2cm.

6.3.2.4. Uksztattowanie osi koryta.

Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m. O$ w planie
nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +10cm i -5¢m.

6.3.2.5. Szerokos¢ koryta.

Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej co 50 m. Szerokos$¢ koryta nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz+10cm i -5cm.

6.3.2.6. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyré6wnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00. Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego
i zageszczonego podloza dokonuje si¢ na budowie w m?.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00. Odbioér koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
podanych w SST D.00.00.00. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na postawie raportdéw Wykonawcy z
biezacej kontroli robot, ewentualnych uzupetniajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robdt poprawkowych lub
powtorzenie robot wedtug zasad okre§lonych w n/n specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona w
terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Platno$¢ za 1 m? wykonanego koryta nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot na
podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania koryta obejmuje:
- prace pomiarowe,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze,
- profilowanie dna koryta do wymaganych spadkow wraz z zageszczeniem podloza, zgodnie z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

3. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow
drogowych i lotniskowych.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

5. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

7. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

D.04.04.01 PODBUDOWA V4 KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie na odcinkach obcigzonych ruchem KR1 i obejmuja:

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy gr. 10-20 cm z mieszanki kruszywa naturalnego fr. 0/31,5 mm,
stabilizowana mechanicznie.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna byc¢
mieszanka kruszyw sktadajgca si¢ z: piasku, mieszanki i/lub zwiru, speiniajagca wymagania niniejszej ST.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowa¢ mieszanke kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszyw powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia
podanymi w PN-S-06102 [14]. Powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace
przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji przechodzacych przez sito 0,5 mm.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej (1-2)
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinny speilnia¢ wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw naturalnych

Lp. Wyszczegdlnienie wlasciwosci Wymagania Metody badan wg
1. Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, %, m/m 2+10 PN-B-06714-15
2. Zawarto$¢ nadziarna, %, m/m, nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15
3. Zawartos¢ ziaren nieforemnych, %, m/m, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16
4. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %, m/m, nie wigcej niz 1 PN-B-06714-26
5. Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda I lub II wg PN- ) i

B-04481, % 30+70 BN-64/8931-01
6. Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) S(':1§raln05(r:'calkorw.1ta po pelnej hczble.ob.rotow, nie vs,ne;cej niz 35 PN-B-06714-42
b) Scieralno§¢ czgsciowa po 1/5 peinej liczby obrotéw, w stosunku do
ubytku masy po pelnej liczbie obrotdw, nie wigcej niz 30
Nasigkliwos¢, %, m/m, nie wigcej niz 2,5 PN-B-06714-18
. S .
8. Mrozgoc}pornosc, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %, m/m, nie PN-B-06714-19
wigce] niz 5
9. Zawartos$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3, % m/m, nie wigcej niz 1 PN-B-06714-28
10. Wskaznik NOSNOSCI Wos mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz, przy PN-S-06102
zageszezeniu Is>1,00 80

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujagce wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki, walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do
zageszczania. W miejscach trudnodostepnych powinny by¢é stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne. Sprzgt powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Ruch
pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego
uszkodzen i tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robo6t

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Przed wykonaniem podbudowy wszelki koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zalozonych rzednych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci
optymalnej, powtornie wyréwnane i zageszczone.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnego moze by¢ rozpoczgte po akceptacji sktadu mieszanki (recepty
laboratoryjnej) przez Inzyniera. Recepta laboratoryjna powinna zawierac:

ustalenie sktadu agregatu kruszywowego, okreslenie wtasciwosci kruszyw zgodnie z tablica 1 niniejszej ST,
wymagang zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa, ustalenie
gestosci nasypowej kruszywa w stanie luznym, ustalenie gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego
i maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego, okres§lenie wilgotno$ci optymalnej mieszanki.



Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegodlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja,
powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatlem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez
watowanie. Jakiekolwiek nierdéwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyroéwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu az do otrzymania rownej powierzchni.
Miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zagegszczona zageszczarkami plytowymi lub
ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% lub wigcej jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody i
roéwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% lub wigcej jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Zaggeszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia Is podbudowy nie mniejszego od 1,00,
okreslonego zgodnie z norma BN-77/8931-12 [18].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztalcenia
wtornego E», do pierwotnego Ei, ktdry nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéow. Badania te powinny
obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt. 2.3. niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna
e , Minimalna liczba owierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan badan na dziennej ppo dbudowy
dzialce roboczej przypadajaca na
jedno badanie (m?)
1. Uz.larnlen'lé m.leszank.l ) 600
2. Wilgotno$¢ mieszanki
3. Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4. Badanie wlasciwosci kruszywa wg tablicy 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i1 przy kazdej
2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki



Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. niniejszej ST. Probki nalezy
pobiera¢ w sposdb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [18]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezy oprzeé¢ na
metodzie obciazen ptytowych, wg , Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20].
Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 200 m?, lub wg zalecen Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos$é oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stab. mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1. Szeroko$¢ podbudowy co 100 m
2. Réwnos¢ podhuzna co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3. Rownos¢ poprzeczna co 100 m
4. Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach tukowych co najmniej w 5 miejscach kazdego tuku
5. Rzedne wysokosciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projektowej, nie
rzadziej jak co 100 m
6. Uksztaltowanie osi w planie co 100 m
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?
8. Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$é podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokoSci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w Dokumentacji Projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [16]. Nierownosci
poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nierdéwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerancja * 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm,-2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 10 %.

6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy

Modut odksztatcenia okreslony wg ,,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20]
oraz ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [17] powinny by¢ zgodne z podanymi w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa Wskaznik Maksymalne ugigcie Minimalny modut odksztalcenia
o wskazniku wnos | zageszczenia sprezyste pod kotem, mm mierzony ptytg o $rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym Is nie 40 kN | 50 kN od pierwszego |  od drugiego




niz, % mniejszy niz obcigzenia E; obcigzenia E»

80 | 1,00 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtoérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 ¢cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtorne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wilasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$noS$ci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania roboét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m?> (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6. daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platnoé¢ za 1 m? wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robot w
oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualna naprawa podioza,

opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke¢ kruszywa,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta laboratoryjna i dostarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki zgodnie z zatozong gruboscia, szerokoscig i profilem z zachowaniem projektowanej
niwelety,

zageszczenie roztozonej mieszanki, dowdz wody do zaggszczenia,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

utrzymywanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.



6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci.

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowsa.

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles.

11. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.
12. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

13. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
14. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

17. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym.

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

19. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych, IBDiM - Warszawa
1997.

20. »lnstrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998.

21. Ogolne Specyfikacje Techniczne nr D.04.04.00+04.04.03 z 1998r. ,,Podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie”.

D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, fr. 0/31,5mm.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy pomocniczej z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigce] warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z mieszanki kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowaé mieszank¢ C50/10 Iub C50/30 kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia wg PN-
EN-13242+A1:2010. Powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczaé 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.



Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej (1-2)
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2.3.2. Wiaséciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Whasciwosci kruszyw tamanych
Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Metody badan wg
1.  Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, %, m/m 2+10 PN-B-06714-15
2.  Zawarto$¢ nadziarna, %, m/m <5 PN-B-06714-15
3. Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, %, m/m <35 PN-B-06714-16
4.  Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych, %, m/m <1 PN-B-06714-26
5. Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zaggszczeniu metoda I lub 11
wg PN-B-04481, % 30+70 BN-64/8931-01
6.  Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) scflgralnoscf ’caikoxfw’ta po pelnej liczbie obrqtow ' <35 PN-B-06714-42
b) Scieralnos¢ cze$ciowa po 1/5 peinej liczby obrotow, w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow <30
7.  Nasigkliwo$é, %, m/m <3 PN-B-06714-18
o T
8. Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %, PN-B-06714-19
m/m <5
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych brak PN-B-06714-12
10. Wskaznik no$nosci wnos mieszanki kruszywa, %, przy zageszcz.
Is>1,03 120 PN-5-06102
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzgt do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode¢. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;j,

rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Sprzet powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatow



Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostalych materialow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robo6t

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spelniaé wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Przed wykonaniem podbudowy wszelki koleiny i migkkie miejsca podtoza oraz wszelkie powierzchnie
nicodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zalozonych rzednych powinny byé
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci
optymalnej, powtornie wyréwnane i zageszczone.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$§¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$§¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% lub wigcej jej wartoéci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreSlong iloscia wody i
roéwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% lub wigcej jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Zaggeszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia Is podbudowy nie mniejszego od 1,03,
okreslonego zgodnie z norma BN-77/8931-12 [16].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztalcenia
wtornego E», do pierwotnego Ei, ktory nie powinien by¢ wickszy niz 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéow. Badania te powinny
obejmowacé wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢é ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwo$¢ badan

- . Maksymalna
L , Minimalna liczba . .
Lp. Wyszczegolnienie badan . . . powierzchnia
badan na dziennej
. . podbudowy
dzialce roboczej . .
przypadajaca na jedno




badanie (m?)
1. Uz.larnlen'l? m.leszank.l 5 600
2. Wilgotno$¢ mieszanki
3. Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4. Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1,|dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
pkt2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [16]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezy oprzeé¢ na
metodzie obciazen ptytowych, wg , Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [18].
Zaggeszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 200 m?, lub wg zalecen Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stab. mechanicznie
Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$é pomiarow
1. Szeroko$¢ podbudowy co 100 m
2. Réwno$é podhuzna co 20 m tata na kazdym pasie ruchu
3. Rownos$¢ poprzeczna co 100 m
4. Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach tukowych co najmniej w 5 miejscach kazdego tuku
5. Rzedne wysokosciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projektowej, nie
rzadziej jak co 100 m
6. Uksztaltowanie osi w planie co 100 m
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?
8. Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$é podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos$¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [14]. Nierownosci
poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 2 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja = 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2
cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +10%, -15%.

6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy



Modut odksztatcenia okre§lony wg ,,Instrukcji badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [18]
powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

Ugiccie sprezyste wg BN-70/8931-06 [15] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa Maksvmalne usiecie Minimalny modul odksztalcenia
o wskaZniku wnos , . . ty dk lg ¢ mierzony plyta o §rednicy 30 cm,
nie mniejszym Wskaznlk‘ sprezyste pod kolem, mm MPa
niz, % zageszczenia od
Is nie . .
mniejszy niz 40 kN 50 kN od Plerwszego drl‘lg}eg(.)
obciazenia Eq obciazenia
E;
120 [1,00 1,10 1,20 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubo$é¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona napraw¢ podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokosc,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wilasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nos$nosci
podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogbélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platno$¢ za 1 m? wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta laboratoryjna i dostarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki zgodnie z zalozong gruboscia, szerokoscig i profilem z zachowaniem projektowanej
niwelety,

zaggszcezenie roztozonej mieszanki, dowoz wody do zaggszczenia,



przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,
utrzymywanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma PN-EN-13242+A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci.

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowsa.

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles.

11. PN-B-11112
12. PN-S-06102
13. BN-64/8931-01
14. BN-68/8931-04
15. BN-70/8931-06
16. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty
17. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢é podatnych ugigciomierzem belkowym.
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

1997.

18. »lnstrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998.

19. Ogolne Specyfikacje Techniczne nr D.04.04.00+04.04.03 z 1998r. ,,Podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie”.

D.05.01.03 NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni zwirowe;.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni zwirowej na zjazdach gospodarczych i odcinkach poza KT trasy.. Nawierzchni¢ Zzwirowa mozna
wykonywa¢ jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadaé na:

- podiozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to grunt przepuszczalny - dwuwarstwowo,

- podiozu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi z wegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny - jednowarstwowo,

- warstwie odsaczajacej, w przypadku gdy podtozem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierownoS$ci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak np.
nawierzchnia tluczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa $cieralna
jest wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.43. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1 .4.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1 .5.



2. MATERIALY

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne" pkt 2.

1.6. Materiaty do nawierzchni zwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miesci¢ si¢ w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podano w
tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetnia¢ wymagania normy PN-EN-13242+A1:2010,
a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu: od O do 20 mm, WP
powinien wynosi¢ od 25 do 40, od O do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
przechodzi przez sito. %owag.
Wymiary oczek |nawierzchnia  jednowarstwowa  lub warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych sita warstwa gorna nawierzchni .
; dwuwarstwowej
mm dwuwarstwowej
aj by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych

3. SPRZET

1.7. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.

1.8. Sprzet do wykonania nawierzchni zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazaé si¢ mozliwo$cig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,



- spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,

- sprzetu rolniczego (glebogryzarki, phlugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalne;j,

- przewoznych zbiornikdéw na wod¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i §rednich,

- walcoéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

1.9. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

1.10.  Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1.11.  Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

1.12.  Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno speiniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01
,»Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza".

Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez ulozenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosci wigkszym od 8 m/dobg, wedlug zasad okre§lonych w
SST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace".

Zamiast warstwy odsaczajacej podtoze gruntowe mozna ulepszy¢ stabilizujac je wapnem, cementem Iub
popiotami lotnymi z wegla brunatnego wedtug zasad okreslonych w SST D-04.05.00, Podbudowy i ulepszone
podtoza z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi".

Grubo$¢ warstwy ulepszonego podloza, jezeli nie zostata okre§lona w dokumentacji projektowej, powinna
wynosi¢ 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

1.13.  Wykonanie nawierzchni zwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki zwirowej

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,

b) wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,

¢) wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z normg PN-B-04481 [1].
5.3.2. Odcinek probny

Wymagania dotyczace wykonania odcinka probnego podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne" pkt 5.3.

5.3.3. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubo$ci, przy uzyciu réwniarki.
Grubo$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnieto grubosé
projektowana, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej) od 10
do 16 cm.

Mieszanka po roztozeniu powinna byé zageszczona przej$ciami walca statycznego gladkiego. Zaggszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podtuznymi, czeSciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czgsciowo naktadajacymi sig, w
kierunku jej goérnej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz 0,98 zaggszczenia maksymalnego, okre§lonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1]1 BN-77/8931-12 [6].

Wilgotno§¢ mieszanki zwirowej w czasie zagegszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszankeg nalezy
osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢
okres$long iloscia wody. Wilgotno$¢ mozna badaé dowolng metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub
powietrzny).

Jezeli nawierzchni¢ zwirowa wykonuje si¢ dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢é wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.

1.14.  Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac¢, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac jawoda ze zbiornikéw przewoznych.



Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (doggszczana) przez samochody na catej jej szerokosci, w
okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rdzne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajace si¢ wklesnigcia po okresie pielggnacji wyrownuje si¢ kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomoca oskardow. Wczesne wyrownanie wklesnie¢ zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli
mimo tych zabiegow tworzg si¢ wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wycig¢ pionowo i usunac, dosypaé §wiezej
mieszanki zwirowej, wyprofilowacé i zaggsci¢ wibratorem plytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.15.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

1.16.  Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

1.17. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni zwirowe;j

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp. |Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Uksztattowanie osi w planie co 1 00 m oraz w punktach glownych tukow poziomych

2 Rzgdne wysokosciowe co 100 m

3 Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

4 Réwno$¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach glownych tukow poziomych
6 Szerokos¢ 10 pomiaréw na 1 km

7 Grubosé¢ 10 pomiaréw na 1 km

8 Zageszczenie 1 badanie na 600 m? nawierzchni

6.3.2.  Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzgdnych projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz
-lcmi-3 cm.

6.3.4. RoOwno$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tatg 4-metrows, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [5].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowatatg. Nierdwnos$ci nawierzchni nie powinny przekraczaé 15
mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancjg £0,5%.

6.3.6. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.

6.3.7.  Grubos¢ warstw

Grubos$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szerokos$ci nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

1.18.  Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiar6w wykonanych co
najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacja
projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdza¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenie spadkow
od spadkow projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz + 0,1%, przy zachowaniu zgodnosci z
projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

1.19.  Zageszczenie nawierzchni

Zageszezenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m? Kontrole zageszczenia nawierzchni
mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.

7. OBMIAR ROBOT

1.20.  Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
1.21.  Jednostka obmiarowa



Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

1.22.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne" pkt 9.
1.23.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni zwirowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem woda podtoza gruntowego lub warstwy
odsaczajacej,

- dostarczenie materialow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowe;j,

- wyrownanie do wymaganego profilu,

- zageszczenie poszczegdlnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.24.  Normy PN-EN-13242+A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

1. PN-B-04481Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

5. BN-68/8931 -04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia grunta

D.05.03.08 ULEPSZENIE NAWIERZCHNI ZWIROWEJ PRZEZ POWIERZCHNIOWE
UTRWALENIE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni przy uzyciu emulsji asfaltowej $redniorozpadowej oraz kruszyw
kruszonych lub sortowanych, na drogach obciazonych ruchem lekkim (KR2) i bardzo lekkim (KR1).
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji dotyczace prowadzenia robdt w technologii: powierzchniowe
utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowej na istniejagcej nawierzchni zwirowej, wezesniej wyprofilowanej i/lub
wyrownanej kruszywem naturalnym lub famanym stabilizowanym mechanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Powierzchniowe utrwalenie - jest to wielokrotny sprysk emulsji asfaltowej, wielokrotne rozsypanie zwiru
oraz zaggszczenie walcem gladkim poszczegélnych warstw. Celem powierzchniowego ulepszenia jest
uszczelnienie przygotowanej wezesniej podbudowy zwirowe;.
1.4.2. Asfaltowa emulsja kationowa.
Asfaltowa emulsja kationowa jest to lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie
otrzymana z zastosowaniem emulgatora kationowego.
1.5. Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu powierzchniowego utrwalenia wedlug zasad SST sa:
2.1.1. Kruszywo:

Do zabiegu nalezy stosowac:

a) zwiry kruszone (sortowane) frakcji: 16/22 mm, 5/11 mm, 2/5 mm

2.1.1.1. Wymagania dla zwiré6w kruszonych (sortowanych):



1. Zawarto$¢ ziaren ponizej 0,075 mm - max 1,5%
2. Zawarto$¢ frakcji podstawowej - min.75%
3. Zanieczyszczenia organiczne - barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
4. Zanieczyszczenia obce - max 0,1%
2.1.1.2. Warunki dostaw i sktadowania.
Pochodzenie kruszywa i jego jako$¢ powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru. Podloze sktadowiska
powinno by¢ rowne o twardej powierzchni zabezpieczajacej przed zanieczyszczeniem.
Tablicanr 1  Asfaltowa emulsja kationowa sredniorozpadowa - wymagania.

Wyszczegodlnienie wlasciwosci Wymagania

Barwa brazowa do ciemno bragzowe;j
Zawarto$¢ asfaltu 59 - 70%
Lepkos$¢ °Englera >3°E
Indeks rozpadu 80-120 g/100g
Przyczepnos¢ asfaltu do kruszywa
granitowego z emulsji mniej niz 2% 85%

Podczas realizacji zadania zabrania si¢ stosowania lepiszczy pochodzacych od réznych producentow. Przy
przechowywaniu asfaltowej emulsji, czas jej sktadowania nie powinien przekraczaé 4 tygodni od daty produkcji,
temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +3 °C.

3. SPRZET

3.1. Rodzaje sprzetu .
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym technicznie sprzgtem:
- skrapiarka lepiszcza samojezdna, z komputerowym sterowaniem sprysku emulsji
- kombajn do powierzchniowych utrwalen
- roz$cietacz kruszywa samojezdny lub doczepny, montowany na pojezdzie,
- walec statyczny i ogumiony (kombinowany) max. 12 ton.
- koparka lub tadowarka
- szczotka mechaniczna
3.2. Szczotka mechaniczna - jest przeznaczona do usuwania luznych ziaren kruszywa.
3.3. Skrapiarka lepiszcza - musi gwarantowac rownomierny i zgodny z projektowang iloscig sprysk lepiszcza w
kierunku podtuznym i poprzecznym.
3.4. Rozscietacz kruszywa - powinna zapewnic¢ roztozenie kruszywa o zalozonej frakcji
i w wymaganej iloéci na zatozonej szerokosci z predkos$cia zblizona do prgdkos$ci poruszania si¢ skrapiarki.
3.5. Walec statyczny - $redni (nie moze powodowaé miazdzenia ziarn kruszywa)

4 TRANSPORT

4.1. Kruszywo nalezy przewozi¢ w taki sposob, aby nie dopusci¢ do jego zanieczyszczenia

i zmieszania r6znych frakcji.

4.2. Emulsja asfaltowa kationowa $redniorozpadowa - powinna by¢ transportowana

w cysternach lub skrapiarkach. Cysterny powinny by¢ podzielone przegrodami o pojemnosci
nie wickszej niz 1 m?.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia obejmuje nastgpujace czynnosci:
a) ocen¢ stanu istniejacej podbudowy zwirowej - dokonuje Inspektor Nadzoru przy wspdtudziale
Wykonawcy.
b) rodzaj powierzchniowego utrwalenia oraz wielko$¢ frakcji okresla Zamawiajacy
w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru.
Tablicanr 2. Teoretyczna ilo$¢ emulsji i kruszywa na 1 m?.

Numer warstwy pow. Frakcja kruszywa [lo$¢ kruszywa [lo$¢ emuls;ji
utrwalenia & mm kg/m? kg/m?
I 16/22 22-25 2,2-2,4
I 5/11 14-16 1,4-1,6
11 2/5 10-12 1,2-1,4

5.2. Ustalenie rzeczywistej ilosci sktadnikoéw na 1 m2.
Okreslenie rzeczywistej ilosci sktadnikow lepiszcza i kruszywa zostanie ustalone przez Inspektora
Nadzoru i Wykonawce na odcinku probnym przy uwzglednieniu wszystkich warunkéw terenowych.
5.3. Zakres organizacji robot.
5.3.1. Przygotowanie podtoza.



Przed przystapieniem do powierzchniowego utrwalenia nawierzchni zwirowej podloze nalezy
wyréwnac (uzupetni¢) przy uzyciu kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
a nast¢pnie wyprofilowa¢ do wlasciwego profilu podtuznego i poprzecznego.
5.3.1.2. Oczyszczenie istniejacej podbudowy.

Tuz przed przystapieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ oczyszczona. Przed
przystapieniem do robot wskazane jest zwilzenie podbudowy woda.

5.3.2. Oznakowanie robot.

Za bezpieczenstwo ruchu w obrgbie odcinka, na ktorym wykonywane jest powierzchniowe utrwalenie od chwili
rozpoczecia robot, az do konca okresu pielegnacji (oddanie nawierzchni do ruchu bez ograniczen)
odpowiedzialny jest wykonawca robot.

Projekt oznakowania i zabezpieczenia robot zgodny z ,,Instrukcja oznakowania robot
w pasie drogowym” stanowiacg zalacznik Nr 1 do Zarzadzenia Ministrow Transportu
i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z dn. 6 czerwca 1990r. ( Monitor Polski nr 24 z 1990r)
Wykonawca przedtozy do akceptacji w Programie Zapewnienia Jakosci.

Komplet oznakowania powinien by¢ ustawiony na ok. 1 godz. przed rozpoczgciem robdt. W okresie pierwszych
48 godz., a przy niesprzyjajacych warunkach atmosferycznych w okresie 3 doéb od chwili wykonania
powierzchniowego utrwalenia nalezy si¢ liczy¢

z mozliwoscig wystapienia zlotow ziarn kruszywa, dlatego predkos¢ ruchu powinna by¢ ograniczona do 30 km/h.
5.3.3. Rozktadanie lepiszcza.

Lepiszcze nalezy rozktada¢ na podbudowie przy dobrej, bezdeszczowej pogodzie
i przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz 10 °C. Rozpoczgcie robdt moze nastapic
po wykonaniu badan sprawdzajacych wg p. 6.1.2. i upewnieniu si¢, ze nawierzchnia zostala przygotowana
zgodnie z wymaganiami, a sprzet gwarantuje roztozenie przewidzianej ilosci lepiszcza. Temperatura rozktadanej
emulsji asfaltowej jest funkcja procentowosci emulsji
ijej lepkos$¢ powinna zapewni¢ rownomierne pokrycie nawierzchni.

Przy rozpoczynaniu skrapiania zaleca si¢, aby lepiszcze (do chwili jednorodnego dozowania)
wyplywato na arkusze papy lub folii roztozone na nawierzchni. Poniewaz
w wickszosci skrapiarek, przy krawedziach pokrywanego pasa, lepiszcze jest dozowane
w mniejszych ilosciach (dwukrotne pokrycie, a nie trzykrotne) dlatego tez przy wykonywaniu drugiej potowy
jezdni nalezy emulsje rozktada¢ na zaktadke (ok. 20 cm). Tolerancja
w zakresie dozowania lepiszcza wynosi +/- 50 g/m?.

5.3.4. Rozktadanie kruszywa.

Kruszywo powinno by¢ rozktadane rownomiernie, warstwa w iloéci ustalonej wg n/n SST w p. 5.1.1. na
$wiezo roztozonej warstwie emulsji asfaltowej za pomoca uktadarki kruszywa jadacej za skrapiarka. Czas jaki
uptywa od chwili rozlozenia lepiszcza do chwili rozlozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrotszy
(kilka sekund). Roboty powinny by¢ tak zorganizowane, aby uktadarka kruszywa czekala na skrapiarke, nigdy
odwrotnie. Skrapiarka lepiszcza jest maszyna wiodaca. Uktadane kruszywo nie moze by¢ mokre, ze wzglgdu na
wydluzenie czasu rozpadu emulsji. Tolerancja w zakresie uktadania kruszywa wynosi +/- 1 dm?® / m?.

5.3.5. Walowanie.

Bezposrednio po roztozeniu pierwszej warstwy kruszywa, waluje si¢ ja tylko wstgpnie,
a wlasciwe utwierdzenie ziaren w nawierzchni przeprowadza si¢ dopiero po ulozeniu drugiej warstwy kruszywa.
W celu uzyskania wlasciwego przywalowania mozna przyjaé¢ 3-4 - krotne przejscie walca. Warstwe ostatnig z
uzyciem emulsji i zwiru frakcji 2/5 mm nalezy wykona¢ po oczyszczeniu z luznego kruszywa po kilku dniach od
ulozenia warstwy drugiej. Ostateczne utwierdzenie ziaren kruszywa i ulozenie ,,mozaiki” nastgpuje dopiero po
kilku dniach pod wplywem ruchu.
5.3.6. Pielegnacja wykonanego powierzchniowego utrwalenia.

Na $wiezo polozonym powierzchniowym utrwaleniu nalezy ograniczy¢ predkos¢ ruchu do 30 km/h.
Dhugos¢ okresu, w ktérym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od istniejacych warunkow pogodowych i
ruchowych. Po uptywie dwoch- trzech dni nalezy przeprowadzi¢ zamiatanie szczotka mechaniczng celem
usunigcia niezwigzanych lepiszczem ziaren kruszywa. Nastepnie powierzchniowe utrwalenie moze by¢ oddane
do ruchu niekontrolowanego.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Za jako$¢ zastosowanych materiatoéw 1 wykonywanych robdt oraz ich zgodnosé
z wymaganiami n/n SST odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6.1. Kontrola jako$ci materialow.
6.1.1. Kruszywo

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych kruszyw, prowadzi na swdj koszt kontrolg
ilosciowo-jakosciowg ich dostaw. Badania wykonywane przez Wykonawce powinny obejmowaé sprawdzenie
spetnienia wymagan cech gatunkowych zgodnych z p. 2.1.1.1. Minimalna ilo$¢ i czgstotliwos¢ badan powinna
wynosi¢ jedno badanie
na parti¢ kruszywa dostarczona na skladowisko. Kazda jednostkowa dostawa kruszywa /samochdd z
kruszywem/ powinna by¢ oceniona wizualnie i w przypadku wystapienia watpliwo$ci odno$nie jakos$ci nalezy
kruszywo takie umiesci¢ na oddzielnym sktadowisku



do chwili wykonania sprawdzajacych badan laboratoryjnych

Inspektor Nadzoru moze niezaleznie zazadaé wykonania badan dodatkowych przez Wykonawce lub we
wlasnym zakresie.

6.1.2. Emulsja asfaltowa kationowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidlowe zamowienie i jako$¢ stosowanego lepiszcza, prowadzi
na swoj koszt jego kontrolg.

6.2. Badania przed wykonaniem robét.
6.2.1. Badania regulujace sprzet.

Przed sezonem roboét i po kazdej naprawie skrapiarki i ukladarki kruszyw maszyny te, powinny by¢
poddane badaniom testujacym. Na specjalnym stanowisku lub poletku powinny by¢ okreslane zalezno$ci
pomiedzy wydatkiem lepiszcza i kruszywa, a nastepstwami takich parametréw jak:

- ci$nienie i obroty pompy

- predkos¢ jazdy skrapiarki

- predkos¢ jazdy uktadarki kruszywa

Podczas tych badan powinna by¢ takze okreslona rownomierno$é dozowania lepiszcza i kruszywa w kierunku
podtuznym i poprzecznym przy réznych szerokosciach rozktadania. Wynik tego powinien by¢ przedstawiony w
postaci tabel lub wykresow pozwalajacych

na ustawienie mechanizméw regulacyjnych i predkosci jazdy dla zatozonej ilosci rozktadanego lepiszcza lub
kruszywa.

6.2.2. Badania sprawdzajace.

Niezaleznie od badan testujacych sprzet, przed rozpoczgciem robot powierzchniowego utrwalenia

powinny by¢ wykonane nastepujace badania kontrolne:

a) Sprawdzenie jakosci kruszywa i lepiszcza przez laboratorium Zamawiajacego.

b) Sprawdzenie stanu przygotowania podbudowy, na ktérej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie,
polegajace na wizualnej ocenie jakosci wykonanych robot przygotowawczych (remontowych), oczyszczenia
nawierzchni.

¢) Ocena wizualna stanu technicznego sprzetu i wszystkich jego podzespotow

oraz urzadzen majacych wplyw na dozowanie lepiszcza i kruszywa.

d) Sprawdzenie na wybranym odcinku do$wiadczalnym (odcinek drogi, plac) dozowania ilosci lepiszcza i
kruszywa przy takich nastawach parametréw, jakie zamierza si¢ utrzymaé podczas robot - badania nalezy
wykonywa¢ wg metod opisanych przez GDDP

(GDDP - 5.3a - 551/5/92 z dn. 92.02.03.). W badaniach sprawdzajacych wykonywanych przed rozpoczgciem
rob6t powinien uczestniczy¢ Inspektor Nadzoru, ktéry po stwierdzeniu

ich pozytywnego wyniku zezwala na rozpoczecie robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot.

Badania Wykonawcy w czasie realizacji powierzchniowego utrwalenia obejmuja:

- sprawdzenie czy mechanizmy regulacyjne i parametry skrapiarki oraz ukladarki kruszywa  zostaly tak
ustawione, jak to ustalono na odcinku doswiadczalnym,

- sprawdzenie czy na budowe dostarczane jest kruszywo o przewidzianej frakcji,

- prowadzenie statej obserwacji wyptywu z dyszy kolektora oraz stopnia pokrycia nawierzchni kruszywem. W
przypadku zauwazenia zatkania lub wadliwego wyptywu lepiszcza, choéby tylko z jednej dyszy, badz tez
nierownomiernego pokrywania nawierzchni kruszywem, nalezy natychmiast wstrzyma¢ dalsze prowadzenie
robot i usuna¢ przyczyne wadliwego funkcjonowania sprzgtu.

Nalezy zachowa¢ minimalng odlegto$¢ miedzy skrapiarka a uktadarka kruszywa.

- kontrolowanie liczby przej$¢ walca,

- wykonywanie kontrolnych pomiarow ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa

w sposob jak na odcinku do§wiadczalnym i poréwnanie z dopuszczalng tolerancja podang

w SST. Pomiary nalezy wykonywaé przynajmniej raz dziennie tuz po rozpoczeciu robot

oraz w kazdym przypadku, jezeli zaobserwuje si¢ zmiany w jednorodnos$ci uktadanego lepiszcza i kruszywa.
Oceniane dane oraz wyniki badan i pomiaréw wykonywanych przed i w czasie wykonywania robot powinny by¢
zarejestrowane przez Wykonawce w dzienniku badan.

6.3.1. Pomiar szerokosci.

Po zakonczeniu okresu pielegnacji powierzchniowego utrwalenia Inspektor Nadzoru
w obecno$ci Wykonawcy dokonuje pomiaru szerokosci ulepszonej nawierzchni
z dokladnosciag do +/- 1 cm w 10 miejscach na 1 km. Mierzy si¢ szerokos¢ tylko tej czesci jezdni, ktora
charakteryzuje si¢ dobrym osadzeniem ziaren kruszywa w lepiszczu. Wymierzona szeroko$¢ nie powinna si¢
r6zni¢ od przewidzianej w warunkach kontraktu wigcej niz +/- 5 cm. Sprawdzenia i poréwnania z umowg
wymaga rowniez lokalizacja poczatku i konca odcinka powierzchniowego utrwalenia.

6.3.2. Ocena wygladu zewng¢trznego.

Oceny wykonanych robdt dokonuje Inspektor Nadzoru wspolnie z Wykonaweg metoda wizualng.

Powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzowacé si¢ jednorodnym wygladem zewnetrznym.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiaru wykonywania powierzchniowego utrwalenia jest 1 m?.



Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych ilosci
wbudowanych materiatéw. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca
i uzgadnia z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robot bedzie dokonywany w dwoch etapach:

1) Odbidr ostateczny - po zakonczeniu robot, jednakze nie wezesniej
niz po uptywie 3 dni od daty zgloszenia zakonczenia robdt (po oddaniu powierzchniowego utrwalenia do
niekontrolowanego ruchu).

2) Odbidr pogwarancyjny - po uptywie okresu gwarancyjnego.
8.1. Odbior ostateczny.

Odbiodr ostateczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot
oraz ustaleniu koncowego wynagrodzenia za ich wykonanie.
8.1.1. Calkowite zakonczenie robdt na obiekcie oraz jego gotowos¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢
stwierdzona przez kierownika rob6t wpisem do dziennika budowy. Wykonawca zobowigzany jest po uzyskaniu
wszystkich badan niezwlocznie zgtosi¢ na pismie
do Inspektora Nadzoru gotowos¢ obiektu do odbioru ostatecznego.
8.1.2. Odbidr ostateczny zgloszonego obiektu powinien nastgpié nie pdznie;j
niz w terminie okreslonym w ,,Warunkach szczegétowych kontraktu”.
8.1.3. Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokot sporzadzony wedlug wzoru Nr 9
podanego w Instrukcji Nr DP-T14 o dokonywaniu odbioréw drogowych
i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i wojewodzkich wraz
ze zmianami z 1992 i 1993r.
8.1.4. Wykonawca przygotuje do odbioru ostatecznego i przedtozy dokonujacemu odbioru operat kolaudacyjny,
w ktorego sktad wchodzg m.in. wymienione dokumenty:
- dokumentacja projektowa,
- szczegotowa specyfikacja techniczna /SST/,
- ksigga obmiaru robot
- dziennik budowy,
- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
- wyniki badan testujacych sprzgt,
- wyniki badan sprawdzajacych prowadzonych przed wykonaniem robot wg p. 6.1.2.
- wyniki badan i oceny dokonane po wykonaniu rob6t wg p.6.3.,
- opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich badan i pomiaréow zatagczonych do dokumentoéw
odbioru,
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Inspektora Nadzoru.
8.1.5. W przypadku, gdy wedtug oceny Odbierajacego, obiekt pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
lub zakresu wykonanych robot nie jest gotowy do odbioru lub, gdy jakos¢ wykonania catego obiektu lub jego
czesci odbiega od wymagan ustalonych w dokumentach kontraktowych, Odbierajacy przerywa swoje czynnosci
i ustala w porozumieniu
z Wykonawca nowy termin odbioru.
8.2. Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunigciem wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbioér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie
szczegblowe] oceny wizualnej wygladu zewngtrznego powierzchniowego utrwalenia. Dokumentem
potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokot sporzadzony wedlug wzoru Nr 9a zatgczonego do Instrukeji
DP - T14.

9. PODSTAWA PtATNOSCI.

Platno$¢ jest ustalana za 1 m? utrwalonej nawierzchni zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci materialow i warstwy
na podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa obejmuje:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

- dostarczenie na teren budowy kruszywa i lepiszcza oraz materialdéw pomocniczych,

- oczyszczenie podioza,

- spryskanie lepiszczem,

- rozécielenie kruszywa i przywatowanie zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznej,

- pielggnacje nawierzchni z usuwaniem kruszywa niezwiagzanego i zapobiegawczym ograniczeniem predkosci i
ruchu,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie iloéci rozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanie zlecone przez
GDDP do stosowania pismem Nr GDDP-5.3 a-551/1/92 z dn. 1992-02-03.

D - 06.03.01 SCINANIE I UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z uzupetnianiem poboczy humusem z plantowaniem.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z uzupeklianiem
poboczy kruszywem tamanym.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe —pas zieleni cze¢$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania uzupehienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Szczegdlowe wymagania dotyczace robot

Szczegbdtowe wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Szczegblowe wymagania dotyczace materiatow

Szczegdlowe wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania og6élne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Kruszywo tamane nalezy zastosowa¢ z zgodnie z SST D.04.04.02 jako material o takich wlasciwos$ciach
uzyskany z przekruszenia destruktu z betonu cementowego lub zblizonego ceramicznego.

3. SPRZET

3.1. Szczegdlowe wymagania dotyczace sprzetu
Szczegdtowe wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzgt uzupelniania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdét okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,

— rowniarek z transporterem (Scinarki poboczy),

— rowniarek do profilowania,

— tadowarek czotowych,

—  walcow,

— plytowych zageszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Szczegblowe wymagania dotyczace transportu

Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu i destruktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Szczegdtowe zasady wykonania robot

Szczegbdtowe zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wskaznik zageszczenia okreSlony zgodnie z BN-77/8931-12 , powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 .

5.3. Uzupetnianie poboczy

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupelniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzg¢tu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona
powierzchnia powinna by¢ roéwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiadaé¢ sladow po przejsciu walcow lub zaggszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12  powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 .
Dla uzupelnienia poboczy kruszywem betonowym nalezy przed przystgpieniem do robdt, w terminie
uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru , dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji probke materiatu -
destruktu betonowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Szczegdtowe zasady kontroli jakosci robot

Szczegdtowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do roboét Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupelnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-
05.01.01 , Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej

Uziarnienie mieszanki uzupetniajace;j 2 probki
2 Wllgotn.os.c . optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiajacej
3 | Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cietym 2 probki
poboczu

4 | Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub

uzupetnianych poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardéw $cinanych lub uzupekianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiardw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowno$¢ podiuzna co50m

3 Roéwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy



Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 1%.
6.4.2. Rownosc¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 . Maksymalny przeswit
pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Szczegdtowe zasady obmiaru robot
Szczegbdtowe zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Szczegdtowe zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Szczegdlowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Szczegbdtowe ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— uzupetnienie poboczy gruntem z odktadu i zageszczenie podtoza,

— uzupetnienie poboczy destruktem z odktadu i zageszczenie,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

3. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.

D.06.04.01 ROWY

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow.
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowow.
1.2.Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wode.
1.4.2.R6w przydrozny - réw zbierajacy wodg z korony drogi.
1.4.3.R6w odpltywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.
1.4.4 Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajacg ze stoku.
1.4.5.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1 .4.
1.3.0go6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1 .5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepu;ja.



3. SPRZET
1.4.Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.
1.5. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- koparek podsi¢biernych,
- spycharek lemieszowych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzadzen kontrolno-pomiarowych,
- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

1.6. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.

1.7. Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

1.8. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
1.9. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cieciu trawy i krzakow w obrebie
rowu.
5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne zPN-S-02204[1]:
- dla rowu przydroznego w ksztalcie:
a. trapezowym - szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, glgbokos¢ od 0,30
m do 1,20 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
b. trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewngtrznej
1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako réznica
pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
c. oplywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone
lukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3, a skarpy
wewngetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako r6znica pozioméw dna i
nizszej krawedzi gornej rowu.
- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3,
glebokos¢ co najmniej 0,50 m. Roéw ten powinien byé oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.
- dla rowu odpltywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gleboko$¢é minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.
Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

-w gruntach piaszczystych -1,5%,
-w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
-w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
-w gruntach skalistych -10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiasta- 2,0%,
- darning-3,0%,
- faszyna-4,0%,
-brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi -10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej -15,0%.
1.10.  Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowoéw i skarp nalezy wywiez¢ poza obrgb
pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposdb zniszczenia pozostalosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.11.  Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.
1.12.  Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 |Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 |Szeroko$¢ i glebokos¢ rowu 1 razna 100 m
3 |Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £0,5% spadku.

6.2.2. Szerokosc¢ i gieboko$¢ rowu

Szeroko$¢ i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowsg z tolerancjg 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchni¢ skarp nalezy sprawdzaé szablonem. Przeswit migdzy skarpg a szablonem nie powinien
przekraczaé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

1.13.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.
1.14.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

1.15.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 9.
1.16.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m remontowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie rowu,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- Scigcie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.17.Normy

1.PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2.Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne

D.06.02 Wykonanie warstwy odsaczajacej

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. "Przebudowa drogi powiatowej Nr 1596B Stryki"

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu oraz odbiorze robot

zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST



Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1

1.4. Okreélenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okre§leniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonanie oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach zgodnych z zalozeniami projektowymi,
posiadajace aprobaty techniczne i dopuszczenia do stosowania. Nalezy §cisle przestrzegac instrukcji
producentéw materialow.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST-00 pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonywania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

. rowniarek,
. walcow statycznych,
. ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materiatow
Transport materiatdéw moze si¢ odbywac srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem i utrata cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Przygotowanie podioza

Warstwa odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwié naciagnigcie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.



5.2.2 Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszezeniem wymienié kruszywo na
materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapic do jej
zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami
podtuznymi cze$ciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zagegszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi czgsciowo naktadajacymi sig, w
kierunku gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsgczajaca powinna by¢ zageszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiagni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢
na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od +/- 2,0%
jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy
osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosSci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okres$long ilo§cig wody i rownomiernie wymieszac.

5.2.3 Odcinek probny
Nie przewidziano koniecznosci wykonania odcinka probnego.

5.2.4 Utrzymanie warstwy odsaczajacej odcinajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywana w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady jakosci rob6t podano w ST-00 pkt 6.

6.2. badania przed przystapieniem do roébot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonywania robét i przedstawié¢ wyniki tych badan Inzynierowi.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia warstwy

odsaczajace i odcinajacej podaje tablica 1.

Tab. 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaro6w warstwy odsaczajace;.



Lp. L oo e G Minimalna czestotliwosc badan 1 pomiarow

pOmiarow
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razyna 1 km
2 |Rownosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |ROownosc poprzeczna 10razyna 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razyna 1 km

co 20 m w os1 jezdni 1 na jej krawedziach, a na odeinkach

5 |Rzedne wysokosciowe s
5 % krzywolimowych co 10 m

¢ |Uksztalttowanie osi w planie co 20 m w osi1 jezdni 1 na jej krawedziach, a na odeinkach
krzywoliniowych co 10 m

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce robocze), lecz nie rzadziej niz
raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 | Zageszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dzialce roboczey, lecz nie rzadzie) mz
kruszywa raz na 600 m*

¥) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowama osi w plame nalezy wykonaé w
punktach glownych lukow poziomych.

6.3.2 Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, - 5 cm.

6.3.3 ROwnos$¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931/04
[5].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows tatg.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20mm.

6.3.4 Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancjg +/- 0,5%.

6.3.5 Rzedne wysokosciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac -2
cm, + 0 cm.

6.3.6 Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigcej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7 Grubo$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowe;j z tolerancjag +/- 1 cm, - 2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwodch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng
grubo$¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez
spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwo$ciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8 Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1,00.
Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z zatgcznikiem do
normy PN-S-02205, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.




Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ kruszywa
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od +/- 2,0%.

6.4. Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych, powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10cm, wyrdwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsgczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbidr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 warstwy odsaczajacej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakos$ci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badaniach

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

D-05.03.05a NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dot. odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw nawierzchni z betonéw asfaltowych w
ramach: Remontu drdg powiatowych z podziatem na zadania: ZADANIE NR II: ,,Remont drogi
powiatowej Nr 2044W od drogi nr 698 — Niemojki — tyséw — Dgbrowa — Korczew w m. Zakrze na
odcinku od km 2+775 do km 3+155”. Zgodnie z dokumentacjg projektowg roboty zwigzane z
wykonaniem warstw nawierzchni z betonu asfaltowego obejmujg: - Nawierzchnie z mieszanek
mineralno-asfaltowych standard I, grubo$é warstwy wigzacej po zageszczeniu 5 cm, transport
mieszanki samochodami samowytad. 5-10 t — 1 680,00 m2 - Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego



dla KR2, grubos¢ warstwy Scieralnej po zageszczeniu 4 cm — 2 280,00 m2

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST U

stalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
wykonywaniem warstw bitumicznych nawierzchni okreslonych w pkt. 1.1 w zakresie jak nizej: -
warstwa S$cieralna o grubosci 5 cm — AC 11 S 50/70 -warstwa wyréwnawcza - AC 11 W 50/70 -wg
tabeli wyréwnania —zat. nr 7

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno - asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiedni wytworzona w
okreslony sposdb, spetniajgca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno - asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie
stopniowanym, utozona i zageszczona.

1.4.4. AC WMS — beton asfaltowy o wysokim module sztywnosci,

1.4.5. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
przyczepnosci do kruszywa.

1.4.6. Podtoze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki
— mineralno- asfaltowe;j.

1.4.7. Wypetniacz — kruszywo, ktorego wieksza czes¢ przechodzi przez sito 0,063mm

1.4.8. Emulsja asfaltowa kationowa - emulsja, w ktérej emulgator nadaje dodatnie fadunki czgstkom
zdyspergowanego asfaltu. 1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robdt Ogdlne wymagania dotyczace
robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2. Poszczegdlne
rodzaje materiatdw powinny pochodzi¢ ze zréddet zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru. W
przypadku zmiany pochodzenia materiatu nalezy, po wykonaniu odpowiednich ba skorygowang
recepte.

2.2. Asfalt Do produkcji betonu asfaltowego przewiduje sie zastosowanie jako lepiszcza asfaltu
drogowego 50/70 wg PN-EN — 12591:2004.

2.3. Wypetniacz 2 Nalezy stosowac¢ wypetniacz spetniajgcy wymagania PN-EN 13043:2004, dla
warstwy wyrownawczej, podbudowy, wigzgcej i Scieralnej. Wymagania podano w tablicy 1.
Sktadowanie wypetniacza musi odbywaé sie w sposdb chronigcy go przed zawilgoceniem
zanieczyszczeniem. Zaleca sie jego przechowywanie w silosach stalowych.

2.4. Kruszywo Sktadowanie kruszywa powinno odbywac sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
za i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Do mieszanki mineralno-
asfaltowej na warstwe, wyréwnawczg i warstwe wigzgcq oraz Scieralng, nalezy stosowaé kruszywa
spetniajgce wymagania podane w tablicy 2 i 3 dla KR1 / WT-1 kruszywa 2008, tabl. 2.1, 2,2, 3.1, 3.2
dla KR1- KR2/ wyréwnawcza 3 Tablica 2 Wymagane wtasciwosci kruszywa grubego do warstwy
wigzacej, wyréwnawczej i wzmacniajgcej Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu Punkt WT-1
Kruszyw a 2008 Wtasciwosci kruszyw KR1+KR2 KR3+KR4 KR5+KR6

4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz: GC85/20 GC90/20 GC90/20

4.1.4. Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wedtug kategorii: G20/17,50 G20/15 G20/15
4.1.6. Zawartos¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: f2

4.1.8. Ksztatt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedtug PN-EN 933-4; kategoria nie wyzsza niz: FI35
lub SI35 FI25 lub SI25 FI25 lub SI25

4.1.9. Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i famanej w kruszywie grubym
wedtug PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz: CDeklarowana C90/1 C95/1

4.2.2. Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy PN-EN 1097-2, rozdziat 5; kategoria co



najmniej: ® grupa kruszywa A (tablica 8.1.) ¢ grupa kruszywa B (tablica 8.1.) LA30 LA 35 LA30 LA 35
LA25 LA 30

4.3.1. Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6 rozdz. 7, 8 lub 9: Deklarowana przez producenta

4.3.3. Grubos¢ nasypowa wedtug normy PNEN 1097-3 Deklarowana przez producenta

4.4.1. Nasigkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6 zatgcznik B; kategoria nie wyzsza niz: Wecmo0,5 a)

4.4.2. Mrozoodpornos¢ wedtug PN-EN 1367-1; kategoria nie wyzsza niz: F1

4.4.5. ,Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PNEN 1367-3, wymagana kategoria: SBLA

4.5.2. Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedtug PN-EN 932-3: Deklarowany przez
producenta

4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz: mLPCO,1
4.6.1. Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1,
p.19.1: Wymagana odpornos¢

4.6.2. Rozpad zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem wedtug PNEN 1744-1, p.19.2:
Wymagana odpornos¢

4.6.3. Stata objetos¢ kruszywa z zuzla stalowniczego wedtug PN-EN 1744-1 p.19,3; kategoria nie
wyzsza niz: V a) Jezeli nasigkliwos¢ jest wieksza, nalezy bada¢ mrozoodpornos¢ wedtug p. 4.4.2. 4
Tablica 3 Wymagania wobec kruszywa drobnego i/lub o ciggtym uziarnieniu do warstwy wigzace;j,
wyréwnawczej i wzmacniajgcej z betonu asfaltowego Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Punkt WT-1 Kruszywa 2008 Wtasciwosci kruszyw KR1+KR2 KR3+KR4 KR5+KR6

4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz: GF85

4.1.5. Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wedtug kategorii: GTCNR GTC20 GTC20

4.1.6. Zawarto$¢é pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: F16 4.1.7. Jakos¢ pytu wedtug
PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: MBF10 4.1.10. Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN
933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: ECSDeklarowana ECS30 ECS30

4.3.1. Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6 rozdz. 7, 8 lub 9: Deklarowana przez producenta

4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz: mLPCO,1
5 Tablica 4. Wymagane wiasciwosci kruszywa grubego dla warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

6 Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu Punkt WT-1 Kruszywa 2008 Wtasciwosci kruszyw
KR1+KR2 KR3+KR4 KR5+KR6 4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933- 1; kategoria nie nizsza niz:
GC85/20 GC90/15 GCI90/15 4.1.4. Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wedtug kategorii:
G20/15 G25/15 G25/15 4.1.6. Zawarto$¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: f2 4.1.8.
Ksztatt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedtug PN-EN 933-4; kategoria nie wyzsza niz: FI25 lub
SI25 FI20 lub SI20 FI20 lub SI20 4.1.9. Procentowa zawartos¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i
tamanej w kruszywie grubym wedtug PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz: CDeklarowana C95/1
C95/1 4.2.2. Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy PN-EN 1097-2, rozdziat 5;
kategoria, co najmniej: ® grupa kruszywa A (tablica 8.1.)  grupa kruszywa B (tablica 8.1.) LA25 LA 30
LA25 LA 30 LA20 LA 25 4.2.3. Odpornos¢ na polerowanie kruszywa wedtug PN-EN 1097-8, kategoria
nie nizsza niz: PSVDeklarowane PSV50 PSV50 4.3.1. Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6 rozdz. 7, 8
lub 9: Deklarowana przez producenta 4.3.3. Grubos$¢ nasypowa wedtug normy PN-EN 1097-3:
Deklarowana przez producenta 4.4.1. Nasigkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6 zatacznik B; kategoria nie
wyzsza niz: Wem0,5 4.4.2. Mrozoodpornos¢ wedtug PNEN 1367-1, zatgcznik B, w 1% NaCl; kategoria
nie wyzsza niz: FNaCl7 4.4.5. ,,Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN 1367-3, wymagana kategoria:
SBLA 4.5.2. Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedtug PNEN 932-3: Deklarowany
przez producenta 4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie
wyzsza niz: mLPCO,1 4.6.1. Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem
wedtug PN-EN 1744-1, p.19.1: Wymagana odpornos¢ 4.6.2. Rozpad zuzla wielkopiecowego
chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1, p.19.2: Wymagana odporno$¢ 4.6.3. Stata objetos¢
kruszywa z zuzla stalowniczego wedtug PN-EN 1744-1 p.19,3; kategoria nie wyzsza niz: V3,5 a) Jezeli
nasigkliwos¢ jest wieksza, nalezy bada¢ mrozoodpornosé wedtug p. 4.4.2. 7 Tablica 5. Wymagane
wobec kruszywa drobnego i/lub o ciggtym uziarnieniu, dla warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajagcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. 2.5. Materiaty
do ztaczania warstw konstrukcji. Do ztgczania warstw konstrukcji nawierzchni nalezy stosowacd
drogowe kationowe emulsje asfaltowe wg PN-EN13808 i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1



tabl.2. 2.6. Srodek adhezyjny Decyzje o zastosowaniu $érodka adhezyjnego podejmuje sie po
przeprowadzeniu przez Wykonawce badan laboratoryjnych uzasadniajgcych koniecznos¢ jego
stosowania dla poprawy przyczepnosci asfaltu do kruszywa. Nalezy stosowaé jedynie te $rodki
adhezyjne, ktére posiadajg Aprobate Techniczng ($wiadectwo dopuszczenia do stosowania w
budownictwie drogowym) wydang przez Instytut Badawczy Drog i Mostow. Sposdb dozowania
$rodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. 2.7.Materiaty do
uszczelniania pofaczen i krawedzi. Do uszczelniania potaczen technologicznych (tj. do ztgczy
podtuznych i poprzecznych z tego samego materiatu wykonywanego w réznym czasie oraz spoin
stanowigcych potgczenia rézinych materiatéw lub potgczenia warstwy asfaltowej z urzadzeniami
obcymi w nawierzchni lub jg ograniczajgcymi, nalezy stosowad: a) materialy termoplastyczne, jak
tasmy asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat technicznych b) emulsje asfaltowag wedtug PN-
EN 13808 Ilub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat technicznych Grubos¢ materiatu
termoplastycznego do spoiny powinna wynosi¢: - nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy
technologicznej do 2,5 cm - nie mniej niz 25 mm przy grubosci warstwy technologicznej wiekszej niz
2,5 cm Sktadowanie materiatdw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej. Do uszczelniania
krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 14023 ,metoda na gorgco”. Wymagania w
zaleznosci od kategorii ruchu Punkt WT-1 Kruszywa 2008 Witasciwosci kruszyw KR1+KR2 KR3+KR4
KR5+KR6 4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933- 1; kategoria nie nizsza niz: GF85 4.1.5. Tolerancja
uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wedtug kategorii: GTCNR GTC20 GTC20 4.1.6. Zawartos$¢ pytu
wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz: F16 4.1.7. Jako$¢ pytu wedtug PN-EN 933-1, kategoria
nie wyzsza niz: MBF10 4.1.10. Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933- 6, rozdz. 8,
kategoria nie nizsza niz: ECSDeklarowana ECS30 ECS30 4.3.1. Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6
rozdz. 7, 8 lub 9: Deklarowana przez producenta 4.5.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wedtug PN-EN
1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz: mLPCO,1 8 Dopuszcza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych. 2.8. Dostawy materiatow. Za dostawy materiatéw odpowiedzialny jest
Wykonawca robét zgodnie z ustaleniami okreslonymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Do
obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatéw do wytwarzania MMA, aby
zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki roboczej. Kazda
dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracje zgodnosci o tresci
wedtug PN-EN-45014 wydang przez dostawce. 3. SPRZET 3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 3. 3.2.
Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego Wykonawca przystepujacy do wykonania
warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu: - wytwodrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciggtym do wytwarzania
mieszanek mineralnoasfaltowych, - uktadarek do ukfadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu
zageszczanego, - skrapiarek, - walcéw lekkich, srednich i ciezkich , - walcéw stalowych gtadkich , -
walcéw ogumionych, - szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych, - samochodéw
samowytadowczych z przykryciem lub termosdw. 3.2.1. Wytwdrnia mieszanki mineralno-bitumiczne;j
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy produkowac przy zastosowaniu sterowanej komputerem
wytworni(otaczarki) o mieszaniu cyklicznym, posiadajacej wydajnosé zapewniajaca wykonanie MMA
w ilosciach i czasie wynikajgcych z naktadéw kosztorysu ofertowego i harmonogramu
rzeczowofinansowego, wyposazonej w izolowany termicznie silos gotowej mieszanki o pojemnosci
nie mniejszej niz potowa wydajnosci godzinowej. Komputerowy system sterowania otaczarka, w celu
zapewnienia produkcji mieszanki mineralno asfaltowej zgodnej z zadang receptg, musi pracowaé w
oparciu o zwrotne potwierdzenia wydanych polecen, a rejestrator podstawowych parametréw pracy
wytworni (godzina i minuta wykonania zarobu, ilosci nawazanych sktadnikéw, czas mieszania
kruszywa na sucho, czas mieszania po dodaniu asfaltu oraz temperatura gotowej mieszanki kazdego
zarobu na wyjsciu z mieszalnika), dokonuje ich zapisu oddzielnie dla kazdego cyklu, np. w postaci
wydruku. Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinno by¢é wagowe. Odchytki
masy dozowanych sktadnikéw (w stosunku do masy poszczegdlnych sktadnikow zarobu) nie powinny
by¢ wieksze od t 2 %. Dozowanie wagowe lub objetosciowe srodka adhezyjnego oraz modyfikatora
asfaltu do asfaltu powinno odbywac sie poprzez wtrysk odpowiedniej porcji do asfaltu w trakcie jego
podawania do mieszalnika otaczarki. 3.2.2. Uktadarka mieszanek mineralno-bitumicznych Uktadanie



mieszanki w przypadku nowej budowy lub przetozenia ruchu powinno odbywaé sie petng szerokoscig,
przy uzyciu mechanicznej uktadarki gasienicowej (moze byé zestawem uktadarek). W przypadku
przebudow, gdy nie ma mozliwosci wyznaczenia trasy objazdu mieszanke nalezy uktadaé¢ pasami.
Uktadarka winna posiada¢ miedzy innymi nastepujace podzespoty: - automatyczne sterowanie
pozwalajgce na utozenie warstwy zgodnie z zatozong niwelety, - ptyte wibracyjng do wstepnego
zageszczenia mieszanki, - urzadzenia do podgrzewania ptyty wibracyjnej. Tylko wyjgtkowo dopuszcza
sie reczne utozenie warstwy w miejscach niedostepnych dla sprzetu, przy czym szczegblng uwage
nalezy zwrdci¢ na zageszczenie takich powierzchni, niedostepnych dogeszczaé je przy pomocy ptyt
wibracyjnych. 3.2.3. Walce do zageszczania Nalezy stosowaé, walce stalowe gtadkie srednie i ciezkie z
wibracjg w zakresie 35 — 50 H 9 regulowanym cisnieniu w oponach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne.

4.2. Transport materiatow 4.2.1. Asfalt Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-
04024:1991. Transport asfaltow drogowych moze odbywac sie w: - cysternach kolejowych, -
cysternach samochodowych, - bebnach blaszanych, - lub innych pojemnikach stalowych,
zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

4.2.2. Wypetniacz Wypetniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
ma umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu w sposdb zabezpieczajacy przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczaj zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcja
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy przewozi¢ pojazdami
samowytadowczymi, wyposaz do przykrywania mieszanki podczas transportu. W czasie transportu
spadek temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinien by¢ wiekszy niz 10% temperatury
tej mieszanki w chwili zatadunku z jednoczesnym spetnieniem warunkéw zachowania temperatury
wbudowania. Czas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej od momentu zatadunku nie powinien
przekraczaé 2 godzin. Zaleca sie stosowanie samochoddéw termoséw z podwdjnymi Scianami skrzyni
wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne zasady wykonania robot Ogdlne zasady wykonania robdt podano w D.00.00.00
»Wymagania ogdlne" 5. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opracowanie receptury. Do
warstwy wigzgcej(wyréwnawczej) nalezy stosowac beton asfaltowy AC W 11. Do obu warstw mozna
stosowac te samg mieszanke. Do warstwy Scieralnej— ACS 11.

Tablica 6 — Uziarnienia MM oraz zawartos¢ lepiszcza Wtasciwosé Przesiew, [%(m/m)] AC8 SAC 11 S
AC W 11 Wymiar sita #, [mm] od do od do od do 16 - - 100 - 100 - 11,2 100 - 90 100 90 100 8 90 100
709060805,6 7090----24565456030500,1258208225180,0636 126 12 3 8 10 Zawartosc
lepiszcza Min. 6,6 Min. 6,4 Min. 4,6 Wykonawca na cztery tygodnie przed przystgpieniem do
produkcji MMA jest Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia materiaty wyjSciowe wraz z
recepta laboratoryjng. Inzynier/Inspektor Nadzoru przed zatwierdzeniem zweryfikuje jedng recepte
przewidzianego w projekcie w Laboratorium Zamawiajgcego na jego koszt. Kolejne przedstawione
recepty bedg weryfikowane przez Laboratorium Zamawiajgcego na koszt Wykonawcy. Projektowanie
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na: - doborze skfadnikéw mieszanki, - doborze
optymalnej ilosci asfaltu, - okresleniu wtasciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z
wymaganiami niniejszej SST. Tablica 7. Wymagane wiasciwosci betonu asfaltowego Warunki
zageszczenia wg PNEN 13108-20 Wtasciwos¢ Mieszanka AC 8 AC 11 S AC 11 W Metoda i warunki
badan AC 8 S AC 11 S AC 11W Zawarto$é wolnych przestrzeni C.1.2, ubijanie 2x50 uderzen C.1.2,
ubijanie 2x50 uderzer PN-EN 12697-8, p.4 Vmin 1,0 Vmax 3 Vmin 3,0 Vmax 6 Wolne przestrzenie
wypetnione lepiszczem C.1.2, ubijanie 2x50 uderzen C.1.2, ubijanie 2x50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5
VFBmin 78 VFBmax 89 VFBmin 75 VFBmax 89 VFBmin 65 VFBmax 80 Zawarto$¢ wolnych przestrzeni



MM C.1.2, ubijanie 2x50 uderzen w - PN-EN 12697-8, p.5 VMAmin 16 VMAmin 16 Odpornos¢ na
dziatanie wody C.1.1, ubijanie 2x25 uderzen PN-EN 12697-12, przechowywanie w 400C z jednym
cyklem zamrazania, badanie w 15 oC ITSR90 ITSR80

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszanke mineralno - asfaltowg produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub prawidtowe
dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatura gotowej
mieszanki mineralno - asfaltowej. Wytwarzanie mieszanki powinno odbywac¢ sie w laboratoryjng,
zatwierdzong przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Rzedne krzywej uziarnienia laboratoryjnej
powinny by¢ skorygowane w wyniku przeprowadzonej préby technologiczne mieszanki na odcinek
préobny. Dozowanie sktadnikdéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz
z Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosc¢
temperatury. Tolerancje dozowania sktadnikdw mogg wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz nie wiecej — niz 2 % w stosunku do masy sktadnika. Jezeli jest
przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposdb, i w
ilosciach okreslonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposéb posredni, z
uktadem termostatowa utrzymanie statej temperatury z — tolerancjg 50 C. Nalezy tak zaplanowa¢d
produkcje mieszanki mineralno — asfaltowej, zeby od chwili jej wytworzenia jej wbudowania uptyneto
90+120 minut, przy czym sktadowanie i transport stanowig czes$¢ okres niezbedny do zajscia reakcji
chemicznej w asfalcie otaczajgcym kruszywo. Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami
niebieskiego dymu w czasie o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako
odpad produkcyjny. 11

5.4. Przygotowanie podtoza

Podtoze moze stanowi¢ nowa warstwa podbudowy albo nowa warstwa asfaltowa. Podtozem moze
by¢ stara warstwa konstrukcji nawierzchni. Powierzchnia podtoza winna by¢ sucha i czysta. Przed
ufozeniem warstwy bitumicznej z b podtoze nalezy przygotowac zgodnie z wymaganiami podanymi w
D.04.03.01 ,Oczyszczenie warstw konstrukcyjnych". Powierzchnie czotowe kraweznikdéw, wtazow,
wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte materiatem uszczelniajgcym w okreslonej ilosci
zaakceptowanej przez Inzyniera/Inspektor Przed utozeniem warstwy z betonu asfaltowego warstwa
lezgca ponizej warstwy uktadane emulsjg asfaltowg zgodnie z D.04.03.01. 5. Warunki przystgpienia
do robét Mieszanki MMA nalezy wbudowywaé w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.
Temperatura ciggu doby nie powinna by¢ nizsza niz: - dla w-wy Scieralnej: 0 oC (przed robotami) i +5
oC (w czasie robét), - dla w-wy wigzacej: -20C (przed robotami) i 0oC (w czasie robdt), - dla w-wy
podbudowy: -5 oC (przed robotami) i —3 oC (w czasie robdt) W przypadku produkcji i uktadania
warstwa nawierzchni z ACWMS w warunkach obnizone otoczenia (pdzna jesien) nalezy zastosowacd
technologie lub doda¢ srodek obnizajgc asfaltowego i poprawiajgce urabialnos¢ oraz zageszczalnosc
mieszanki.

5.6. Préba technologiczna

Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny by¢ sprawdzone w trakcie préby technologicznej w
petnym zakresie zastosowanych metod badan, zgodnie z wymaganiami wg pkt. 5. Na podstawie
uzyskanych wynikow Inzynier/Inspektor Nadzoru podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka prébnego.
5.7. Odcinek prébny.

- Nie wymaga sie.

5.8. Wbudowywanie i zageszczanie warstw z betonu asfaltowego

Zamawiajgcy w przypadku wykonawstwa w okresach chtodnych bedzie kontrolowat czy w wyniku
przegrzania MMA w trakcie produkcji, transportu i wbudowania nie ulegty znacznemu pogorszeniu
wtasnosci asfaltu. Zageszczanie mieszanki powinno odbywad sie zgodnie ze schematem przejs¢ wal
probnym. Ztgcza w warstwie wigzacej powinny by¢é wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadtej Ztgcza poprzeczne i podtuine, wynikajgce z dziennej dziatki roboczej powinny by
posmarowane emulsjg. Ztgcza poprzeczne powinny by¢ zabezpieczone dodatkowo listwg przed
uszkodzeniem. Boczne krawedzie warstwy nalezy zabezpieczy¢ poprzez szczelne posmarowanie
emulsjg. Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Stosujgc zespdt uktadarek, zakonczenie dziatek roboczych dla kazdego pasa
powinno by¢ przesuniete o ok. 5-8 m. Za zgodg Inzyniera/Inspektora Nadzoru, nawierzchnie mozna
oddac¢ do ruchu zaraz po ostygnieciu.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Na Zzadanie Zamawiajgcego ze wszystkich materiatdw przewidzianych do budowy (kruszy lepiszcze
itd.) Wykonawca przekaze probki o odpowiedniej wielkosci, i Zamawiajacy bedzie je przechowywat
pod zamknieciem. Strony kontraktu potwierdzg pisemnie przekazanie préobek. W ramach prébki te
bedg mogty postuzy¢ do oceny zgodnosci dostaw z warunkami kontraktu. Minimalne wielkosSci
probek materiatéw: -wypetniacz — 2 kg -kruszywa o uziarnieniu do 8 mm — 5 kg -kruszywa o
uziarnieniu powyzej 8 mm — 15 kg -lepiszcze - prdbka srednia z 3 prébek czesciowych po 2 kg 12 6.3.
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardow Tablica 8. Zakres oraz czestotliwos¢ badan i pomiaréw w
czasie wytwarzania i wbudowywania MMA Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MIESZANKI 1. Temperatura sktadnikdw Dozér ciggly 2. Temperatura mieszanki Kazdy
samochéd przy zatadunku i w czasie wbudowywania 3. Uziarnienie i zawartos¢ lepiszcza Na kazde
rozpoczete 6000m nawierzchni 1 prébka(ilos¢é moze by¢ zwiekszona) 4. Temperatura mieknienia
lepiszcza odzyskanego Na kazde rozpoczete 6000m nawierzchni 1 prdbka (ilos¢ moze byé zwiekszona)
5. Gestos$¢ i zawartos¢ wolnych przestrzeni Na prébki kazde rozpoczete 6000m nawierzchni 1 prébka
(ilos¢ moze by¢ zwiekszona) BADANIA WARSTWY WYKONANEJ Z MIESZANKI 6. Wskaznik
zageszczenia warstwy, wolna przestrzed w warstwie Na kazde rozpoczete 6000m2 nawierzchni 1
prébka (ilos¢ moze by¢ zwiekszona) 7. Spadki poprzeczne *) Nie rzadziej niz co 20m 8. Réwnos¢
podtuzna Dla kazdej jezdni i kazdego pasa ruchu pomiar planografem oraz w miejscach
niedostepnych i krétkich odcinkach ( do 200m) metoda taty 4- metrowe;j i klina — nie rzadziej niz co
10m 9. Roéwnos¢ poprzeczna Dla kazdego pasa ruchu, nie rzadziej niz co 10m 10. Grubos¢ lub ilos¢
materiatu Nie rzadziej niz co 100m 11. Ztgcza podtuzne i poprzeczne Kazde ztgcze (ocena wizualna) 12.
Wyglad warstwy Ocena wizualna *) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztattowania osi
w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych. 13 Tablica 9. Tolerancje zawartosci
sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

6.4 Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami i recepturg -
Wskaznik zageszczenia warstwy Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdza¢ na prdbkach
wycietych z poprzez porédwnanie gestosci strukturalnej wycietych prébek z gestoscig strukturalng
probek Marshalla formowanych w dniu wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Okreslanie
gestos¢ metodg hydrostatyczng. Wskaznik zageszczenia nie moze by¢ nizszy niz 98%. -Wolna
przestrzen w zageszczonej warstwie Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie nalezy przyjmowa¢
gestos¢ mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej 6.5.
Spadki poprzeczne warstwy Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych
i na fukach po dokumentacjg projektows, z tolerancjg 0,5 %.

6.6. Ocena réwnosci podtuznej

Wymagana rownos$é podtuzna jest okreslona przez wartosci odchylen réwnosci, ktére nie moga w
liczbie pomiaréw stanowigcych 95% oraz 100% liczby wszystkich pomiaréw na badanym od réwnosci
oznacza najwiekszg odlegtos¢ miedzy tatg a mierzong powierzchnig w danym profilu Tablica 9.
Dopuszczalne wartosci odchylen réwnosci podtuznej warstwy S$cieralnej wymagane okresu
gwarancyjnego Procent liczby pomiaréw Element nawierzchni 95% 100% Pasy ruchu zasadnicze,
dodatkowe, pasy awaryjne, pasy witgczania i wytgczania <6 mm <8 mm

6.7. Ocena rdwnosci poprzecznej nawierzchni

Do pomiaru poprzecznej réwnosci nawierzchni powinna by¢ stosowana metoda réwnowaz
wykorzystaniem taty i klina, okreslonych w Polskiej Normie. Pomiar powinien by¢ wykonywany co 10
m, a liczba pomiaréw nie moze byé mniejsza niz 20. Odchylenie réwnosci oznacza najwieksza
odlegtos¢ miedzy tatg a mierzong powierzchnig w danym profilu. Dopuszczalne odchytki [%] Lp.
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej W czasie produkcji Odbidr koricowy — mieszanki watowane
1 Przechodzi przez sito (# wg recepty) -8 do +5 - 2 Jw. # 2,0mm * 6,0 - 3 Zawartos$¢ ziaren >2,0mm -
7,0-10,0 4 Jw. # 0,063mm + 2,0 2,1-4,0 5 Asfalt £ 0,6 + 0,6 6 Wskaznik zageszczenia 97% 97% 7



Zawarto$¢ wolnych przestrzeni 3+6 (wyrownawcza.) 3+6 (wyréwnawcza) 4+10 (wigzgca) 3+5
(Scieralna) 4+10 (wigzaca) 3+5 (Scieralna 14 Z czestotliwoscig podang w tablicy 7 nalezy sprawdzaé
spadek poprzeczny warstwy. Sprawdzenie polega na przytozeniu faty i zmierzeniu przeswitu klinem
lub pomiar profilografem laserowym. Spadki Scieralnej na odcinkach prostych i na fukach powinny
by¢ zgodne z projektem % 0,5%. Wymaga sie, aby co najmniej 90% wykonanych pomiaréw nie
przekraczato przedziatu dopuszczalnych odchylei. Tablica 10. Dopuszczalne wartosci odchylen
rownosci poprzecznej warstwy scieralnej wymagane przed uptywem okresu gwarancyjnego Procent
liczby pomiaréw Element nawierzchni 90% 100% Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, pasy awaryjne,
pasy wiaczania i wytgczania €6 mm <9 mm

6.8. Pomiar grubosci warstwy (ilosci materiatu)

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czestotliwoscig podang w tablicy 7 na podstawie
wycietych prébek. Dopuszczalne odchytki: dla wielu badani (Srednia) < 10% dla pojedynczej prébki <
15%. W przypadku grubosci mniejszej niz dopuszczalne odchylenie zostang Wykonawcy naliczone
potracenia za obnizong jakos¢.

6.9. Ztacza podtuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé przesuniete wzgledem siebie, co najmniej o 15cm.
Ztacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
6.10. Krawedz, obramowanie

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna do wystawac od 3
do5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach
gdzie zaszta konieczno$¢ obciecia pokryte asfaltem.

6.11. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc porowatych,
tuszczacych sie i spekanych. 6.12. Potrgcenia za nieprawidtowosci w wykonaniu warstw nawierzchni.
W przypadku koniecznosci stosowania potrgcen — naliczane bedg jak w pkt.9.2.6 ,, WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2008”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robdét Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowg jest m (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, i jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne w
pkt.9. 15

9.2. Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego
obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym, zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu

- zakup i dostarczenie materiatéw,

- opracowanie receptur,

- wytworzenie prébnej mieszanki betonu asfaltowego bazujac na recepcie roboczej zaaprobowane;j
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

- wykonanie odcinka prébnego, transport mieszanki na plac budowy,



- zabezpieczenie kraweznikow, zakrywanie i odkrywanie urzadzen kanalizacyjnych w trakcie robot,
pokryw studni rewizyjnych i osadnikéw, kratek sciekowych, dylatacji,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

- przygotowanie powierzchni styku w tym oczyszczenie i posmarowanie emulsjg asfaltowg,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno - asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,

- mechaniczne utozenie mieszanki,

- skropienie miedzywarstwowe,

- mechaniczne zageszczenie roztozonej warstwy,

- wykonanie i zabezpieczenie ztgczy i krawedzi, - przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych
Specyfikacja,

- uporzgdkowanie placu budowy.

9.3.Cena wykonania robét okreslonych niniejszg specyfikacjg obejmuje:

-roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie s3
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych.

-prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, nie zaliczane do robdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Wymagania Techniczne rekomendowane przez Ministra
Infrastruktury, Warszawa 2008 -WT-1 Kruszywa. Warszawa 2008. Wymagania Techniczne
rekomendowane przez Ministra Infrastruktury, Warszawa 2008 -WT-3 Emulsje asfaltowe 2009r.
Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych. Inne dokumenty -Rozporzgdzenie Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999 r, poz. 430). -Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa 10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwigzane z badaniami materiatéw wystepujgcych w
niniejszej SST) 2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczanie zawartosci chlorkéw, 3. PN-
EN 459-2 dwutlenku wegla i alkaliow w cemencie Wapno budowlane — Cze$¢ 2: Metody badan 4. PN-
EN 932-3 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw — Procedura i 5. PN-EN 933-1 terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie 6.
PN-EN 933-3 sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania Badania geometrycznych wfasciwosci
kruszyw — Oznaczanie 7. PN-EN 933-4 ksztattu ziaren za pomocg wskaznika ptaskosci Badania
geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Czes$é 4: 16 8. PN-EN 933-5 Oznaczanie ksztattu ziaren —
Wskaznik ksztattu Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie 9. PN-EN 933-6
procentowej zawartosci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania
kruszyw grubych Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czes¢ 6: 10. PN-EN 933-9 Ocena
wtasciwosci powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa Badania geometrycznych wtasciwosci
kruszyw — Ocena 11. PN-EN 933-10 zawartosci drobnych czastek — Badania btekitem metylenowym
Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czes¢ 10: 12. PN-EN 1097-2 Ocena zawartosci
drobnych czgstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza) Badania
mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — 13. PN-EN 1097-3 Metody oznaczania odpornosci
na rozdrabnianie Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — 14. PN-EN 1097-4
Oznaczanie gestosci nasypowej i jamistosci Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw
— 15. PN-EN 1097-5 Czes¢ 4: Oznaczanie pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypetniacza
Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — 16. PN-EN 1097-6 Czes¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg Badania mechanicznych i fizycznych
wtasciwosci kruszyw — 17. PN-EN 1097-7 Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci Badania
mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — 18. PN-EN 1097-8 Cze$¢ 7: Oznaczanie gestosci
wypetniacza — Metoda piknometryczna Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — 19.
PN-EN 1367-1 Czes¢ 8: Oznaczanie polerowalnosci kamienia Badania wiasciwosci cieplnych i
odpornosci kruszyw na 20. PN-EN 1367-3 dziatanie czynnikdw atmosferycznych — Czes¢ 1: Oznaczanie
mrozoodpornosci Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na 21. PN-EN 1426 dziatanie
czynnikdw atmosferycznych — Czes¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracja igta.
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